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如今呈现在我们眼前的，堪称卓越技术的结晶。
Harmonic Drive是一种特殊的谐波齿轮传动。
可应用于机器人、半导体制造设备、FA设备等广泛用途。
另外，在承载人类梦想的宇宙领域，HarmonicDrive也大有用武之地。

此外，在多种需要进行精密移动的机电一体化产品，
如光学测量器械、医疗器械、印刷设备等
产业及技术领域发挥重要作用。

哈默纳科将继续为世界技术进步持续努力。
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产品系统表
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驱
动
系
统

减
速
机

类别 机型 系列
主要参数

性能特点
构造特点

转矩范围 Nm 减速比 扁平 中空 重量 组合程度

谐
波
减
速
机

组合型

CSG-2UH 23-3400 1/50-1/160 高转矩 – – – –

CSG-2UH-LW 23-3400 1/50-1/160 高转矩 – – 轻量型 –

CSG-2UK 127-2041 1/50-1/160 高转矩 – – – 密封构造

CSF supermini 0.13-0.3 1/30-1/100 – – – – –

CSF mini 0.5-28 1/30-1/100 – – – – –

CSF-2UH 9.0-2600 1/30-1/160 – – – – –

CSF-2UH-LW 9.0-2600 1/30-1/160 – – – 轻量型 –

CSF-2UP 1.8-28 1/30-1/100 – 超扁平 – – –

CSD-2UF 12-823 1/50-1/160 – 超扁平 – – –

CSD-2UH 12-823 1/50-1/160 – 扁平 – – –

SHG-2UH 23-3400 1/50-1/160 高转矩 – 中空 – –

SHG-2UH-LW 23-3400 1/50-1/160 高转矩 – 中空 轻量型 –

SHG-2UJ 23-3400 1/50-1/160 高转矩 – – – –

SHG-2SH 23-3400 1/50-1/160 高转矩 扁平 中空 – 简易组合型

SHG-2SO 23-3400 1/50-1/160 高转矩 扁平 – – 简易组合型

SHF-2UH 9.0-1800 1/30-1/160 – – 中空 – –

SHF-2UH-LW 9.0-1800 1/30-1/160 – – 中空 轻量型 –

SHF-2UJ 9.0-1800 1/30-1/160 – – – – –

SHF-2SH 9.0-1800 1/30-1/160 – 扁平 中空 – 简易组合型

SHF-2SO 9.0-1800 1/30-1/160 – 扁平 – – 简易组合型

SHD-2UH-LW 12-450 1/50-1/160 – – – 轻量型 –

SHD-2SH 12-450 1/50-1/160 – 超扁平 中空 – 简易组合型

组件型

CSG 23-3400 1/50-1/160 高转矩 – – – –

CSF 1.8-9200 1/30-1/160 – – – – –

CSD 12-823 1/50-1/160 – 超扁平 – – –

SHG 23-3400 1/50-1/160 高转矩 – 中空 – –

SHF 9.0-1840 1/30-1/160 – – 中空 – –

FB 7.8-330 1/50-1/160 – – – – –

FR 9.8-4000 1/50-1/320 – – – – –

相位调整组合 FD 30-4000 1/50-1/160 – – – – –
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驱
动
系
统

减
速
机

齿
轮
箱
型
减
速
机

机型 系列
主要参数 背隙精度

构造特点
输入输出方式

转矩范围
Nm

减速比
对应电机

W
标准品

可定制
精度

输入方式
法兰
输出

轴输出

谐波减速机
CSG-GH 23-3419 1/50-1/160 30-5000 0背隙 – – – 〇 〇

CSF-CH 18-2600 1/50-1/160 30-5000 0背隙 – – – 〇 〇

行星减速机

HPN 9-752 1/3-1/31 10-7500 5-7弧分 ≤ 3弧分 – – 〇 –

HPG 7.8-2200 1/3-1/45 10-15000 ≤ 3弧分 ≤ 1弧分 – – 〇 〇

HPGP 6.7-2000 1/4-1/45 10-15000 ≤ 3弧分 ≤ 1弧分 – – 〇 〇

HPG-R 5-400 1/3-1/10 50-5000 ≤ 3弧分 ≤ 1弧分 – – 〇 〇

HPG-RA 15-2200 1/5-1/50 500-8000 ≤ 3弧分 – 直角 – 〇 〇

HPG-U1 15-850 1/3-1/45 – ≤ 3弧分 ≤ 1弧分 – 轴输入 〇 –

HPF 100-220 1/11 – ≤ 3弧分 – 中空 – – 〇

执
行
元
件　

︵
电
动
机+

减
速
机
︶

AC伺服执行元件

系列
主要参数 构造特点 适配输入电源电压 适配编码器 其它可变选项

转矩范围
Nm

转速范围
 r/min

扁平 中空 DC24V AC100V AC200V
增量
编码器

绝对值
编码器

可选制动
其他品牌
驱动器

SHA 26-3419 17.4-117.6 – 〇 – 〇 〇 〇 〇 〇 〇

FHA-C mini 1.8-28 60-200 〇 〇 〇 〇 〇 〇 〇 – 〇

FHA-C 39-820 22-96 〇 〇 – 〇 〇 〇 – 〇 –

RSF supermini 0.13-1.4 100-333 – – 〇 – – 〇 – – 〇

RSF-B mini 1.8-28 30-100 – – 〇 – – 〇 – – –

RSF/RKF 34-330 45-90 – – – – 〇 〇 〇 – –

DC伺服执行元件

系列
主要参数

最大推力
N

最大进给速度
 mm/s

行程
mm

LA 49 0.9 10-30

LAH-46 392 3.7 10-30

控
制
系
统

伺
服
驱
动
器

配套电动机类型 型号
支持开放网络 控制模式 支持编码器 海外安全规格

MECHATROLINK CC-LINK 位置控制 速度控制 转矩控制
绝对值
编码器

增量型
编码器 CE UL

AC伺服电动机用

HA-800A – – 〇 〇 〇 〇 〇 〇 〇

HA-680 – – 〇 〇 〇 – 〇 〇 –

HA-690 – – 〇 – – 〇 – 〇 –

HA-520 – – 〇 – – – 〇 – –

HA-800B 〇 – 〇 〇 – 〇 〇 〇 〇

HA-680ML 〇 – 〇 〇 – – 〇 – –

HA-800C – 〇 〇 – – 〇 〇 〇 〇

DC伺服电动机用 HS-360 – – 〇 – – – 〇 – –

直驱电动机用 HA-770 – – 〇 – – – 〇 – –



CSG-2UH（P18）

CSF-2UH（P21）

CSF-GH（P28）

CSG-GH（P28）

谐波减速机 行星减速机

齿轮箱型减速机

相位调整组合

组合型

谐波减速机

HPG-U1
输入轴型（P34）

HPGP/HPG/HPG-R
齿轮箱型（P30、P32）

HPN
齿轮箱型（P31）

HPF
中空轴型（P35）

HPG-RA
直交轴型（P33）

CSF mini（P25）

CSF-2UP（P25）

CSG-2UK（P19）

CSD-2UH（P21）CSD-2UF（P20）

CSF supermini（P24）

SHG-2UH（P22）
SHF-2UH（P23）

SHD-2UH（P26）
SHD-2SH（P26）

FD（P27）SHG（P16） SHF（P17）CSD（P14）

CSF（P15） CSG（P13）FB（P27） FR（P27）

组件型

产品系统图
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执行元件系列产品

DC伺服执行元件

AC伺服执行元件

执行元件用伺服驱动器

AC伺服电动机用

DC伺服电动机用 直驱电动机用

FHA-C mini（P38）SHA-SG/HP（P37）SHA-CG（P36） FHA-C（P39）

RSF（P42）RSF-B mini（P41）RSF supermini（P40）

HA-800A/B/C（P46）

HA-770（P49）HS-360（P49）

LA（P43） LAH-46（P43）

MECHATROLINK

HA-680ML（P47）HA-680（P47）

MECHATROLINK

HA-690（P48） HA-520（P48）
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谐波减速机
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齿形特性以及相互啮合

特点

●高旋转精度 • 高定位精度　●小型 • 轻型　●高减速比　●高转矩容量　●无齿隙　●高效率　●安静运行

刚轮

柔轮

结构

柔轮

波发生器

刚轮

Harmonic Drive组件型的结构

凭借应用了金属弹性力学的独创动作原理和仅由3个基本部件（波发生器、柔轮、刚轮）构成的精密控制用减速机Harmonic Drive具有其他减速
机所不具备的特点。

工作原理

360°

波发生器旋转1圈

90°0°
刚轮

波发生器

柔轮

系统由3个基本零件组成。柔轮随波发生器而变形为
椭圆状，椭圆的长轴部分则与刚轮小齿部分互相啮合，
而短轴部分小齿则完全呈脱离状态。

将刚轮固定，将波发生器（输入）朝顺时针方向旋转，
此时柔轮会产生弹性变形，而与刚轮小齿互相啮合的
位置将按顺序移动。

波发生器每旋转一圈，柔轮因比刚轮齿数少2个齿数，
因此会与波发生器的旋转方向相反，亦即朝逆时针方
向移动2个齿数差。通常将该运动传递作为输出。

Harmonic Drive与一般的齿轮动作不同，依其独特的齿形特性（工
作原理），凭借无齿隙，其微小角进给（跟踪1个脉冲进给）、定位
精度性能优异。
而且，在180度对称的2处，全部齿数的30％以上同时相互啮合，
因此，能够实现高转矩传送。

波发生器

椭圆形凸轮的外圈上嵌入薄型的滚珠轴承，整体呈一椭圆形状的零件。
轴承的内圈固定于凸轮之上，外圈则介由滚珠弹性变形。一般安装在输
入轴上。

柔轮

具有薄壁杯型的金属弹性体的零件。杯的开口部外圈刻有齿形。柔轮的
底部称为膜，通常安装到输出轴上。

刚轮

刚性环状的零件。内侧上刻有与柔轮同样大小的齿形，且比柔轮多2个
齿数。一般固定在外壳上。
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减速机减速机

14
17
20
25
32
40
45
50
58
65

47
52.9
57.8
96.0
150
213
230
348
518
556

480
540
590
980
1530
2170
2350
3550
5290
5670

60.7
75.5
90.0
151
250
365
426
602
904
1030

620
770
920
1540
2550
3720
4340
6140
9230
10500

4.2（3.4）
6.5（5.3）
9.3（7.6）
16（13.1）
32（26.2）
46（37.7）
70（57.4）
77（63.5）
120（85.4）
190（156）

4.38（3.6）
7.75（6.4）
12.8（10.5）
24.2（19.8）
53.9（44.2）
91（74.6）
141（116）
171（140）
283（201）
404（331）

1.3（1.1）
2.3（1.9）
3.8（3.1）
7.2（5.9）
16（13.1）
27（22.1）
42（34.4）
51（48.5）
84（59.6）
120（108）

41（33.6）
64（52.5）
91（74.6）
156（128）
313（257）
450（369）
686（563）
759（622）
1180（838）
1860（1525）

Nm kgfm kgfm/arc min×104Nm/radkgf×102Nkgf×102N

 ５０ ７．０ ０．７ ２３ ２．３ ４６ ４．７
 ８０ １０ 1.0 ３０ ３．１ ６１ ６．２
 １００ １０ １．０ ３６ ３．７ ７０ ７．２
 ５０ ２1 ２．１ ４４ ４．５ ９１ ９
 ８０ ２９ ２．９ ５６ ５．７ １１３ １２
 １００ ３１ ３．２ ７０ ７．２ １４３ １５
 １２０ ３１ ３．２ ７０ ７．２ １１２ １１
 ５０ ３３ ３．３ ７３ ７．４ １２７ １３
 ８０ ４４ ４．５ ９６ ９．８ １６５ １７
 １００ ５２ ５．３ １０７ １０．９ １９１ ２０
 １２０ ５２ ５．３ １１３ １１．５ １９１ ２０
 １６０ ５２ ５．３ １２０ １２．２ １９１ ２０
 ５０ ５１ ５．２ １２７ １３ ２４２ ２５
 ８０ ８２ ８．４ １７８ １８ ３３２ ３４
 １００ ８７ ８．９ ２０４ ２１ ３６９ ３８
 １２０ ８７ ８．９ ２１７ ２２ ３９５ ４０
 １６０ ８７ ８．９ ２２９ ２３ ４０８ ４２
 ５０ ９９ １０ ２８１ ２９ ４９７ ５１
 ８０ １５３ １６ ３９５ ４０ ７３８ ７５
 １００ １７８ １８ ４３３ ４４ ８４１ ８６
 １２０ １７８ １８ ４５９ ４７ ８９２ ９１
 １６０ １７８ １８ ４８４ ４９ ８９２ ９１

 ５０ １７８ １８ ５２３ ５３ ８９２ ９１
 ８０ ２６８ ２７ ６７５ ６９ １２７０ １３０
 １００ ３４５ ３５ ７３８ ７５ １４００ １４３
 １２０ ３８２ ３９ ８０２ ８２ １５３０ １５６
 １６０ ３８２ ３９ ８４１ ８６ １５３０ １５６
 ５０ ２２９ ２３ ６５０ ６６ １２３５ １２６
 ８０ ４０７ ４１ ９１８ ９４ １６５１ １６８
 １００ ４５９ ４７ 9８２ １００ ２０４１ ２０８
 １２０ ５２３ ５３ １０７０ １０９ ２２８８ ２３３
 １６０ ５２３ ５３ １１４７ １１７ ２４８３ 253
 ８０ ４８４ ４９ １２２３ １２５ ２４１８ ２４７
 １００ ６１１ ６２ １２７４ １３０ ２６７８ ２７３
 １２０ ６８８ ７０ １４０４ １４３ ２６７８ ２７３
 １６０ ６８８ ７０ １５３４ １５６ ３１８５ ３２５
 ８０ ７１４ ７３ １９２４ １９６ ３１８５ ３２５
 １００ ９０５ ９２ ２０６７ ２１１ ４１３４ ４２２
 １２０ ９６９ ９９ ２２３６ ２２８ ４３２９ ４４１
 １６０ ９６９ ９９ ２３９２ ２４４ ４４５９ ４５５
 ８０ ９６９ ９９ ２７４３ ２８０ ４８３６ ４９３
 １００ １２３６ １２６ ２９９０ ３０５ ６１７５ ６３０
 １２０ １２３６ １２６ ３２６３ ３３３ ６１７５ ６３０
 １６０ １２３６ １２６ ３４１９ ３４９ ６１７５ ６３０

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。
※力矩刚性的值为平均值。
※（ 　）内的数值为CSG系列轻量型的数值。

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

14

17

20

25

32

40

45

50

58

65

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

主要应用领域  

组合/高转矩·轻型

■CSG系列额定表

■交叉滚子轴承规格

CSG系列

● 高转矩容量
● 高刚性
● 轻巧 • 简单设计
● 无齿隙
● 优异的定位精度和旋转精度
● 输入输出同轴
● 轻型

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床

● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 印刷电路制造设备

追求高负载容量 • 高可靠性，与CSF系列相比，转矩容量提升了30％。
在CSG系列中追加了轻量型产品。（与标准品相比，重量减少30％）

寿命：10,000小时

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录
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详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录

12

减速机减速机

50
80

100
120
160
50
80

100
120
160
50
80

100
120
160

51
82
87
87
87
99

153
178
178
178
178
268
345
382
382

5.2
8.4
8.9
8.9
8.9
10
16
18
18
18
18
27
35
39
39

127
178
204
217
229
281
395
433
459
484
523
675
738
802
841

242
332
369
382
382
497
738
841
842
842
892

1270
1400
1488
1488

25
34
38
39
39
51
75
86
86
86
91
130
143
152
152

13
18
21
22
23
29
40
44
47
49
53
69
75
82
86

96
150
213
230
518
556

980
1530
2170
2350
5290
5670

151
250
365
426
904
1030

1540
2550
3720
4340
9230
10500

13.1
26.2
37.7
57.4
85.4
156

19.8
44.2
74.6
116
201
331

5.9
13.1
22.1
34.4
59.6
108

128
257
369
563
838
1525

25
32
40
45
58
65

Nm kgfm kgfm/arc min×104Nm/radkgf×102Nkgf×102N

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

25

32

40

50
80
100
120
160
80
100
120
160
80
100
120
160

229
407
459
523
523
714
905
969
969
969
1236
1236
1236

23
41
47
53
53
73
92
99
99
99
126
126
126

650
918
982
1070
1147
1924
2067
2236
2392
2743
2990
3263
3419

1235
1651
2041
2288
2483
3185
4134
4329
4459
4836
6175
6175
6175

126
168
208
233
253
325
422
441
455
493
630
630
630

66
94
100
109
117
196
211
228
244
280
305
333
349

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

45

58

65

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。
※力矩刚性的值为平均值。
※（ 　）内的数值为CSG系列轻量型的数值。

通过采用密封结构而方便设计的产品。
请针对机床及普通产业用机械的工件搬运及机械驱动等用途，对各机构部位进行研究。

■交叉滚子轴承规格

主要应用领域  

组合／密封结构 • 高转矩型

■CSG系列额定表

CSG系列

● 高转矩容量
● 高刚性
● 轻巧 • 简单设计
● 无齿隙
● 优异的定位精度和旋转精度
● 密封结构

寿命：10,000小时

● 金属机床
● 金属加工机械
● 包装设备

● 造纸设备
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
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Nm Nm Nm

减速比

项　目

型　号

瞬间容许最大转矩起动 • 停止时的容许最大转矩输入2000r/min时的额定转矩

3

3

0.22
0.41
0.57

0.06
0.11
0.15

0.13
0.21
0.3

30
50
100

0.9×1020.274.246.65

Nm Nm / rad×102N×102N

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

减速机减速机

主要应用领域  

■CSF supermini系列额定表

CSF supermini系列

● 无齿隙 • 高精度定位 • 旋转精度
● 小型 • 轻型 • 高转矩容量
● 高负载容量
● 将小型4点接触滚珠轴承用于主轴
● 较宽的速比范围和与用途相符的形状

齿轮箱型
20.5mm

27mm

双轴组合型

※照片为实际尺寸。

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 半导体制造设备
● 测定 • 分析 • 试验设备

● 医疗器械
● 光学相关器械
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 造纸设备
● 包装设备

● FPD制造设备
● 印刷电路制造设备
● 宇宙用设备
● 飞机相关
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

可节省空间、全球最小的Harmonic Drive。
超小型，实现了无齿隙 • 高定位 • 旋转精度。

寿命：7,000小时

组合／小型双轴型
齿轮箱型／小容量型

■4点接触滚珠轴承规格

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录
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×102N ×102N Nm Nm / rad

9.14
21.6
38.9
61.2

7.63
19.0
35.4
58.5

0.89
3.46
6.6
13.2

7.41×102

2.76×103

7.41×103

1.34×104

5
8

11
14

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

减速机减速机

30
50
100
30
50
100
30
50
100
30
50
80
100

5

8

11

14

0.25
0.4
0.6
0.9
1.8
2.4
2.2
3.5
5
4
5.4
7.8
7.8

0.5
0.9
1.4
1.8
3.3
4.8
4.5
8.3
11
9
18
23
28

0.9
1.8
2.7
3.3
6.6
9
8.5
17
25
17
35
47
54

减速比

项　目

型　号

瞬间容许最大转矩起动 • 停止时的容许最大转矩输入2000r/min时的额定转矩

Nm Nm Nm

※CSF-2UP型只有型号8型、11型和14型。此外，型号14型不支持减速比80。

主要应用领域  

■CSF mini系列额定表

CSF mini系列

● 无齿隙 • 高精度定位 • 旋转精度
● 小型 • 轻型 • 高转矩容量
● 高负载容量
● 较宽的速比范围和与用途相符的形状
●         追加了超扁平 • 高刚性型的2UP产品。

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 半导体制造设备
● 测定 • 分析 • 试验设备

齿轮箱型

CSF-2XH CSF-1U

双轴组合型

● 医疗器械
● 光学相关器械
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 造纸设备
● 包装设备

● FPD制造设备
● 印刷电路制造设备
● 宇宙用设备
● 飞机相关
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

是运用Harmonic Drive的小型型号而实现的轻便型组件化产品。
请使用采用小型4点接触滚珠轴承的2XH、1U型，以及采用交叉滚子轴承的2UP型。

寿命：7,000小时

组合／小型双轴型
齿轮箱型／小容量型

■4点接触滚珠轴承规格
▶CSF-2XH／ CSF-1U

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录
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减速机减速机

50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160

137
206
265
294
294
176
313
353
402
402
245
372
470
529
529
353
549
696
745
745
490
745
951
951
951

14
21
27
30
30
18
32
36
41
41
25
38
48
54
54
36
56
71
76
76
50
76
97
97
97

402
519
568
617
647
500
706
755
823
882
715
941
980
1080
1180
1020
1480
1590
1720
1840
1420
2110
2300
2510
2630

41
53
58
63
66
51
72
77
84
90
73
96
100
110
120
104
151
162
176
188
145
215
235
256
268

686
980
1080
1180
1180
950
1270
1570
1760
1910
1430
1860
2060
2060
2450
1960
2450
3180
3330
3430
2830
3720
4750
4750
4750

70
100
110
120
120
97
130
160
180
195
146
190
210
210
250
200
250
325
340
350
289
380
485
485
485

30
50
80
100
30
50
80
100
120
30
50
80
100
120
160
30
50
80
100
120
160
30
50
80
100
120
160

4.0
5.4
7.8
7.8
8.8
16
22
24
24
15
25
34
40
40
40
27
39
63
67
67
67
54
76
118
137
137
137

0.41
0.55
0.80
0.8
0.90
1.6
2.2
2.4
2.4
1.5
2.5
3.5
4.1
4.1
4.1
2.8
4.0
6.4
6.8
6.8
6.8
5.5
7.8
12
14
14
14

9.0
18
23
28
16
34
43
54
54
27
56
74
82
87
92
50
98
137
157
167
176
100
216
304
333
353
372

0.92
1.8
2.4
2.9
1.6
3.5
4.4
5.5
5.5
2.8
5.7
7.5
8.4
8.9
9.4
5.1
10
14
16
17
18
10
22
31
34
36
38

17
35
47
54
30
70
87
108
86
50
98
127
147
147
147
95
186
255
284
304
314
200
382
568
647
686
686

1.7
3.6
4.8
5.5
3.1
7.1
8.9
11
8.8
5.1
10
13
15
15
15
9.7
19
26
29
31
32
20
39
58
66
70
70

47
52.9
57.8
96.0
150
213
230
348
518
556

480
540
590
980
1530
2170
2350
3550
5290
5670

60.7
75.5
90.0
151
250
365
426
602
904
1030

620
770
920
1540
2550
3720
4340
6140
9230
10500

4.2（3.4）
6.5（5.3）
9.3（7.6）
16（13.1）
32（26.2）
46（37.7）
70（57.4）
77（63.5）
120（85.4）
190（156）

4.38（3.6）
7.75（6.4）
12.8（10.5）
24.2（19.8）
53.9（44.2）
91（74.6）
141（116）
171（140）
283（201）
404（331）

1.3（1.1）
2.3（1.9）
3.8（3.1）
7.2（5.9）
16（13.1）
27（22.1）
42（34.4）
51（48.5）
84（59.6）
120（108）

41（33.6）
64（52.5）
91（74.6）
156（128）
313（257）
450（369）
686（563）
759（622）
1180（838）
1860（1525）

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。
※力矩刚性的值为平均值。
※（ 　）内的数值为CSF系列轻量型的数值。

14
17
20
25
32
40
45
50
58
65

Nm kgfm kgfm/arc min×104Nm/radkgf×102Nkgf×102N

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

14

17

20

25

32

40

45

50

58

65

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

主要应用领域  

组合／标准 • 轻型

■CSF系列额定表

■交叉滚子轴承规格

CSF系列

● 轻巧 • 简单设计
● 高转矩容量
● 高刚性
● 无齿隙
● 优异的定位精度和旋转精度
● 输入输出同轴
● 轻型

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 半导体制造设备
● 测定 • 分析 • 试验设备

● 医疗器械
● 光学相关器械
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 能源相关
● 造纸设备

● 包装设备
● FPD制造设备
● 印刷电路制造设备
● 宇宙用设备
● 飞机相关
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

追求节省空间，轴向长度缩短约一半。
在CSF系列中追加了轻量型产品。（与标准品相比，重量减少约30％）

寿命：7,000小时

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录
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×102N ×102N Nm Nm / rad

58
65
74

80
99
128

15
40
75

2.0×104

4.0×104

8.0×104

8
11
14

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

减速机减速机

30
50
100
30
50
100
30
50
100
30
50
80
100

5

8

11

14

0.25
0.4
0.6
0.9
1.8
2.4
2.2
3.5
5
4
5.4
7.8
7.8

0.5
0.9
1.4
1.8
3.3
4.8
4.5
8.3
11
9
18
23
28

0.9
1.8
2.7
3.3
6.6
9
8.5
17
25
17
35
47
54

减速比

项　目

型　号

瞬间容许最大转矩起动 • 停止时的容许最大转矩输入2000r/min时的额定转矩

Nm Nm Nm

※CSF-2UP型只有型号8型、11型和14型。此外，型号14型不支持减速比80。

主要应用领域  

■CSF mini系列额定表

CSF mini系列

● 无齿隙 • 高精度定位 • 旋转精度
● 小型 • 轻型 • 高转矩容量
● 高负载容量
● 较宽的速比范围和与用途相符的形状
●         追加了超扁平 • 高刚性型的2UP产品。

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 半导体制造设备
● 测定 • 分析 • 试验设备

CSF-2UP

超扁平 • 高刚性型

● 医疗器械
● 光学相关器械
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 造纸设备
● 包装设备

● FPD制造设备
● 印刷电路制造设备
● 宇宙用设备
● 飞机相关
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

是运用Harmonic Drive的小型型号而实现的轻便型组件化产品。
请使用采用小型4点接触滚珠轴承的2XH、1U型，以及采用交叉滚子轴承的2UP型。

寿命：7,000小时

组合／小型双轴型
齿轮箱型／小容量型

▶CSF-2UP
■交叉滚子轴承规格

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录

NEW
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减速机减速机

47 
52.9 
57.8 
96.0 
150 
213 
348 

480
540
590
980
1530
2170
3550

60.7
75.5
90
151
250
365
602

620
770
920
1540
2550
3720
6140

4.2
6.5
9.3
16
32
46
77

4.38
7.75
12.8
24.2
53.9
91
171

1.3
2.3
3.8
7.2
16
27
51

41
64
91
156
313
450
759

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。

14
17
20
25
32
40
50

Nm kgfm kgfm/arc min×104Nm/radkgf×102Nkgf×102N

57.8 
104 
146 
218 
382 
433 

590
1060
1490
2230
3900
4410

90
163
220
358
654
816

920
1670
2250
3660
6680
8330

9.3
12.6
19.1
26.3
59.1
86.6

12.8
15.4
25.2
39.2
100
179

3.8
4.6
7.5
11.6
29.6
53.2

91
124
187
258
580
849

14
17
20
25
32
40

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160

3.7
5.4
5.4
11
15
16
16
17
24
28
28
28
27
44
47
47
47
53
83
96
96
96
96
144
185
205
206
172
260
329
370
370

0.38
0.55
0.55
1.1
1.5
1.6
1.6
1.7
2.4
2.9
2.9
2.9
2.8
4.5
4.8
4.8
4.8
5.4
8.5
10
9.8
10
10
15
19
21
21
18
27
34
38
38

12
16
19
23
29
37
37
39
51
57
60
64
69
96
110
117
123
151
213
233
247
261
281
364
398
432
453
200
659
686
756
823

24
35
35
48
61
71
71
69
89
95
95
95
127
179
184
204
204
268
398
420
445
445
480
686
700
765
765
1000
1300
1440
1565
1715

2.4
3.6
3.6
4.9
6.2
7.2
7.2
7.0
9.1
9.7
9.7
9.7
13
18
19
21
21
27
41
43
45
45
49
70
71
78
78
102
133
147
160
175

1.2
1.6
1.9
2.3
3.0
3.8
3.8
4.0
5.2
5.8
6.1
6.5
7.0
9.8
11
12
13
15
22
24
25
27
29
37
41
44
46
51
67
70
77
84

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

14

17

20

25

32

40

50

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

14

17

20

25

32

40

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160

3.7
5.4
5.4
11
15
16
16
17
24
28
28
28
27
44
47
47
47
53
83
96
96
96
96
144
185
205
206

0.38
0.55
0.55
1.1
1.5
1.6
1.6
1.7
2.4
2.9
2.9
2.9
2.8
4.5
4.8
4.8
4.8
5.4
8.5
10
9.8
10
10
15
19
21
21

12
16
19
23
29
37
37
39
51
57
60
64
69
96
110
117
123
151
213
233
247
261
281
364
398
432
453

24
35
35
48
61
71
71
69
89
95
95
95
127
179
184
204
204
268
398
420
445
445
480
686
700
765
765

2.4
3.6
3.6
4.9
6.2
7.2
7.2
7.0
9.1
9.7
9.7
9.7
13
18
19
21
21
27
41
43
45
45
49
70
71
78
78

1.2
1.6
1.9
2.3
3.0
3.8
3.8
4.0
5.2
5.8
6.1
6.5
7.0
9.8
11
12
13
15
22
24
25
27
29
37
41
44
46

■交叉滚子轴承规格

主要应用领域  

组合／超扁平 • 高负载容量型

■CSD系列额定表

CSD系列

● 超薄型形状
● 中空构造
● 高定位精度
● 高负载容量

新型Harmonic Drive CSD系列顺应市场要求实现了大胆创新的小型化。
CSD-2UH相比转矩容量相同的CSF系列，更为紧凑。
CSD-2UF采用中空构造，与SHD系列同型号相比，输出侧轴承的负载容量约为后者2倍。

寿命：7,000小时

CSD-2UFCSD-2UH

▶CSD-2UH

▶CSD-2UH ▶CSD-2UF

▶CSD-2UF

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床

● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 印刷电路制造设备

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录
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减速机减速机

58
104
146
218
382
433
776
816
874
1300

590
1060
1490
2230
3900
4410
7920
8330
8920
13300

86
163
220
358
654
816
1350
1490
1710
2230

880
1670
2250
3660
6680
8330
13800
15300
17500
22700

7.6
12.6
19.1
26.3
59.1
86.6
115
152
222
280

8.5
15.4
25.2
39.2
100
179
257
351
531
741

2.5
4.6
7.5
11.6
29.6
53.2
76.3
104
158
220

74
124
187
258
580
849
1127
1487
2180
2740

50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
80
100
120
160
80
100
120
160
80
100
120
160

178
268
345
382
382
229
407
459
523
523
484
611
688
688
714
905
969
969
969
1236
1236
1236

18
27
35
39
39
23
41
47
53
53
49
62
70
70
73
92
99
99
99
126
126
126

523
675
738
802
841
650
918
982
1070
1147
1223
1274
1404
1534
1924
2067
2236
2392
2743
2990
3263
3419

53
69
75
82
86
66
94
100
109
117
125
130
143
156
196
211
228
244
280
305
333
349

892
1270
1400
1530
1530
1235
1651
2041
2288
2483
2418
2678
2678
3185
3185
4134
4329
4459
4836
6175
6175
6175

91
130
143
156
156
126
168
208
233
253
247
273
273
325
325
422
441
455
493
630
630
630

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160

7.0
10
10
21
29
31
31
33
44
52
52
52
51
82
87
87
87
99
153
178
178
178

0.7
1.0
1.0
2.1
2.9
3.2
3.2
3.3
4.5
5.3
5.3
5.3
5.2
8.4
8.9
8.9
8.9
10
16
18
18
18

23
30
36
44
56
70
70
73
96
107
113
120
127
178
204
217
229
281
395
433
459
484

2.3
3.1
3.7
4.5
5.7
7.2
7.2
7.4
9.8
10.9
11.5
12.2
13
18
21
22
23
29
40
44
47
49

46
61
70
91
113
143
112
127
165
191
191
191
242
332
369
395
408
497
738
841
892
892

4.7
6.2
7.2
9
12
15
11
13
17
20
20
20
25
34
38
40
42
51
75
86
91
91

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。

14
17
20
25
32
40
45
50
58
65

Nm kgfm kgfm/arc min×104Nm/radkgf×102Nkgf×102N

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

14

17

20

25

32

40

45

50

58

65

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

主要应用领域  

■交叉滚子轴承规格

● 大口径中空孔 • 扁平形状
● 无齿隙
● 优异的定位精度和旋转精度
● 输入输出同轴
● 轻巧 • 简单设计
● 高转矩容量
● 高刚性
● 轻型

追求高负载容量 • 高可靠性，与SHF系列相比，转矩容量提升了30％。
在SHG系列中追加了轻量型产品。（与标准品相比，重量减少20％）

寿命：10,000小时

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 金属加工机械

● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 印刷电路制造设备

■SHG系列额定表

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录

组合／高转矩中空轴 • 轻型

SHG系列

简易型（2SO/2SH）

输入轴型（2UJ）

中空型（2UH）
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减速机减速机

52.9
58
104
146
218
382
433
776
816
874
1300

540
590
1060
1490
2230
3900
4410
7920
8330
8920
13300

75.5
86
163
220
358
654
816
1350
1490
1710
2230

770
880
1670
2250
3660
6680
8330
13800
15300
17500
22700

7.6
7.6
12.6
19.1
26.3
59.1
86.6
115
152
222
280

6.5
8.5
15.4
25.2
39.2
100
179
257
351
531
741

1.8
2.5
4.6
7.5
11.6
29.6
53.2
76.3
104
158
220

74
74
124
187
258
580
849
1127
1487
2180
2740

 50 3.5 0.36 8.3 ０．85 １７ １．７3
 10０ ５．0 ０．５1 11 1.12 2５ 2.55
 ３０ ４．０ 0.41 ９．０ ０．９２ １７ １．７
 ５０ ５．４ ０．５５ 1８ １．８ ３５ ３．６
 ８０ ７．８ ０．８０ ２３ ２．４ ４７ ４．８
 １００ ７．８ ０．８０ ２８ ２．９ ５４ ５．５
 ３０ ８．８ ０．９０ １６ １．６ ３０ ３．１
 ５０ １６ １．６ ３４ ３．５ ７０ ７．１
 ８０ ２２ ２．２ ４３ ４．４ ８７ ８．９
 １００ ２４ ２．４ ５４ ５．５ １１０ １１
 １２０ ２４ ２．４ ５４ ５．５ ８６ ８．８
 ３０ １５ １．５ ２７ ２．８ ５０ ５．１
 ５０ ２５ ２．５ ５６ ５．７ ９８ １０
 ８０ ３４ ３．５ ７４ ７．５ １２７ １３
 １００ ４０ ４．１ ８２ ８．４ １４７ １５
 １２０ ４０ ４．１ ８７ ８．９ １４７ １５
 １６０ ４０ ４．１ ９２ ９．４ １４７ １５
 ３０ ２７ ２．８ ５０ ５．１ ９５ ９．７
 ５０ ３９ ４．０ ９８ １０ １８６ １９
 ８０ ６３ ６．４ １３７ １４ ２５５ ２６
 １００ ６７ ６．８ １５７ １６ ２８４ ２９
 １２０ ６７ ６．８ １６７ １７ ３０４ ３１
 １６０ ６７ ６．８ １７６ １８ ３１４ ３２

 ３０ ５4 ５．５ １００ １０ ２００ ２０
 ５０ ７６ ７．８ ２１６ ２２ 382 3９
 ８０ １１８ １２ 304 31 ５６８ ５８
 １００ １３７ １４ ３３３ ３４ ６４７ ６６
 １２０ １３７ １４ ３５３ ３６ ６8６ ７０
 １６０ １３７ １４ ３７２ ３８ ６８６ ７０
 ５０ １３７ １４ ４０２ 41 ６８６ ７０
 ８０ ２０６ ２１ ５１９ ５３ ９８０ 1００
 １００ ２６５ ２７ ５６８ ５８ １０８０ １１０
 １２０ ２９４ ３０ ６１７ ６３ １１８０ 120
 １６０ ２９４ ３０ ６４７ ６６ １１８０ １２０
 ５０ １７６ １８ ５００ ５１ ９５０ ９７
 ８０ ３１３ ３２ ７０６ ７２ １２７０ 1３０
 １００ ３５３ ３６ ７５５ 77 １５７０ １６０
 １２０ ４０２ ４１ ８２３ ８４ １７６０ １８０
 １６０ ４０２ ４１ ８８２ ９０ １９１０ １９５
 ５０ ２４５ ２５ ７１５ ７３ １４３０ １４６
 ８０ ３７２ ３８ ９４１ ９６ １８６０ 1９０
 １００ ４７０ ４８ ９８０ １００ ２０６０ ２１０
 １２０ ５２９ ５４ １０８０ １１０ ２０６０ ２１０
 １６０ ５２９ ５４ １1８０ １２０ ２４５０ ２５０
 ５０ ３５３ ３６ １０２０ １０４ １９６０ ２００
 ８０ ５４９ ５６ １４８０ １５１ ２４５０ ２５０
 １００ ６９６ ７１ １５９０ １６２ ３１８０ ３２５
 １２０ ７４５ ７６ １７２０ １７６ ３３３０ ３４０
 １６０ ７４５ ７６ １８４０ １８８ ３４３０ ３５０

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。

11
14
17
20
25
32
40
45
50
58
65

Nm kgfm kgfm/arc min×104Nm/radkgf×102Nkgf×102N

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

14

11

17

20

25

32

40

45

50

58

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

主要应用领域  

■SHF系列额定表

● 大口径中空孔 • 扁平形状
● 无齿隙
● 优异的定位精度和旋转精度
● 输入输出同轴
● 轻巧 • 简单设计
● 高转矩容量
● 高刚性
● 轻型

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 金属加工机械
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 半导体制造设备

● 测定 • 分析 • 试验设备
● 医疗器械
● 光学相关器械
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 造纸设备

● 包装设备
● FPD制造设备
● 印刷电路制造设备
● 宇宙用设备
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

追求节省机械、设备的空间，削减整体成本，实现了大口径中空孔 • 扁平形状。
在SHF系列中追加了轻量型产品。（与标准品相比，重量减少20％）

寿命：7,000小时

■交叉滚子轴承规格

简易型（2SO/2SH）

输入轴型（2UJ）

中空型（2UH）

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录

组合／中空轴 • 轻型

SHF系列
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减速机减速机

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。

14
17
20
25
32
40

Nm kgfm kgfm/arc min×104Nm/radkgf×102Nkgf×102N

29
52
73
109
191
216

296
530
744
1111
1948
2203

43
81
110
179
327
408

438
826
1122
1825
3334
4160

37
62
93
129
290
424

3.8
6.3
9.5
13.2
29.6
43.2

7.08
12.7
21
31
82.1
145

2.1
3.8
6.2
9.2
24.4
43.0

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

14

17

20

25

32

40

2.3
3.6
3.6
4.9
6.2
7.2
7.2
7.0
9.1
10
9.7
10
13
18
19
21
21
27
41
43
45
45
49
70
71
78
78

23
35
35
48
61
71
71
69
89
95
95
95
127
179
184
204
204
268
398
420
445
445
480
686
700
765
765

1.2
1.6
1.9
2.3
3.0
3.8
3.8
4.0
5.2
5.8
6.1
6.5
7.0
9.8
11
12
13
15
22
24
25
27
29
37
41
44
46

12
16
19
23
29
37
37
39
51
57
60
64
69
96
110
117
123
151
213
233
247
261
281
364
398
432
453

0.38
0.55
0.55
1.1
1.5
1.6
1.6
1.7
2.4
2.9
2.9
2.9
2.8
4.5
4.8
4.8
4.8
5.4
8.5
10
9.8
10
10
15
19
21
21

3.7
5.4
5.4
11
15
16
16
17
24
28
28
28
27
44
47
47
47
53
83
96
96
96
96
144
185
205
206

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160

减速比

项　目

型　号

瞬间容许最大转矩起动 • 停止时的容许最大转矩输入2000r/min时的额定转矩

中空型
（2UH）

简易型
（2SH）

主要应用领域  

■SHD系列额定表

■交叉滚子轴承规格

● 超薄型形状
● 中空结构
● 高定位精度
● 轻型
● 有组合和简易组合可供选择，进一步提升设计的自由度

● 机器人
● 仿人机器人
● 半导体制造设备
● FPD制造设备
● 宇宙用设备

是在输出侧组装了力矩刚性较强的交叉滚子 • 轴承的简易组合型，共6种型号，形成了系列。
在SHD系列中追加全组合型。

寿命：7,000小时

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录

组合／超扁平 • 中空型
简易组合／超扁平 • 中空型

SHD系列
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减速机减速机

14

17

50

58

65

20

25

32

40

45

 ５０ ７．０ ０．７ ２３ ２．３ ４６ ４．７
 ８０ １０ 1.0 ３０ ３．１ ６１ ６．２
 １００ １０ １．０ ３６ ３．７ ７０ ７．２
 ５０ ２1 ２．１ ４４ ４．５ ９１ ９
 ８０ ２９ ２．９ ５６ ５．７ １１３ １２
 １００ ３１ ３．２ ７０ ７．２ １４３ １５
 １２０ ３１ ３．２ ７０ ７．２ １１２ １１
 ５０ ３３ ３．３ ７３ ７．４ １２７ １３
 ８０ ４４ ４．５ ９６ ９．８ １６５ １７
 １００ ５２ ５．３ １０７ １０．９ １９１ ２０
 １２０ ５２ ５．３ １１３ １１．５ １９１ ２０
 １６０ ５２ ５．３ １２０ １２．２ １９１ ２０
 ５０ ５１ ５．２ １２７ １３ ２４２ ２５
 ８０ ８２ ８．４ １７８ １８ ３３２ ３４
 １００ ８７ ８．９ ２０４ ２１ ３６９ ３８
 １２０ ８７ ８．９ ２１７ ２２ ３９５ ４０
 １６０ ８７ ８．９ ２２９ ２３ ４０８ ４２
 ５０ ９９ １０ ２８１ ２９ ４９７ ５１
 ８０ １５３ １６ ３９５ ４０ ７３８ ７５
 １００ １７８ １８ ４３３ ４４ ８４１ ８６
 １２０ １７８ １８ ４５９ ４７ ８９２ ９１
 １６０ １７８ １８ ４８４ ４９ ８９２ ９１

 ５０ １７８ １８ ５２３ ５３ ８９２ ９１
 ８０ ２６８ ２７ ６７５ ６９ １２７０ １３０
 １００ ３４５ ３５ ７３８ ７５ １４００ １４３
 １２０ ３８２ ３９ ８０２ ８２ １５３０ １５６
 １６０ ３８２ ３９ ８４１ ８６ １５３０ １５６
 ５０ ２２９ ２３ ６５０ ６６ １２３５ １２６
 ８０ ４０７ ４１ ９１８ ９４ １６５１ １６８
 １００ ４５９ ４７ 9８２ １００ ２０４１ ２０８
 １２０ ５２３ ５３ １０７０ １０９ ２２８８ ２３３
 １６０ ５２３ ５３ １１４７ １１７ ２４８３ 253 
 ８０ ４８４ ４９ １２２３ １２５ ２４１８ ２４７
 １００ ６１１ ６２ １２７４ １３０ ２６７８ ２７３
 １２０ ６８８ ７０ １４０４ １４３ ２６７８ ２７３
 １６０ ６８８ ７０ １５３４ １５６ ３１８５ ３２５
 ８０ ７１４ ７３ １９２４ １９６ ３１８５ ３２５
 １００ ９０５ ９２ ２０６７ ２１１ ４１３４ ４２２
 １２０ ９６９ ９９ ２２３６ ２２８ ４３２９ ４４１
 １６０ ９６９ ９９ ２３９２ ２４４ ４４５９ ４５５
 ８０ ９６９ ９９ ２７４３ ２８０ ４８３６ ４９３
 １００ １２３６ １２６ ２９９０ ３０５ ６１７５ ６３０
 １２０ １２３６ １２６ ３２６３ ３３３ ６１７５ ６３０
 １６０ １２３６ １２６ ３４１９ ３４９ ６１７５ ６３０

［CSF设定为100时］100

100

100

100

100

130

130

130

130

150

40                    60                     80                   100                  120                   140                  160

瞬间容许最大转矩

平均负载转矩棘轮

容许最大转矩

额定转矩

寿命时间

（％）

CSF CSG

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfmNm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

主要应用领域  

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录

组件／杯型高转矩型

■特点比较 高转矩Harmonic Drive CSG系列 vs CSF系列

■CSG系列额定表

CSG系列

● 轻巧 • 简单设计
● 高转矩容量
● 高刚性
● 无齿隙
● 优异的定位精度和旋转精度

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床

● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 印刷电路制造设备

寿命：10,000小时 H
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减速机减速机

8

11

14
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50

58

65

80

90

100

40
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 ３０ ０．９ ０．０９ １．８ ０．１８ ３．３ ０．３４
 ５０ １．８ ０．１８ ３．３ ０．３４ ６．６ ０．６７
 １００ ２．４ ０．２５ ４．８ ０．４９ ９．０ ０．９２
 ３０ ２．２ ０．２２ ４．５ ０．４６ ８．５ ０．８７
 ５０ ３．５ ０．３６ ８．３ ０．８５ １７ １．７
 １００ ５．０ ０．５１ １１ １．１ ２５ ２．６
 ３０ ４．０ ０．４１ ９．０ ０．９２ １７ １．７
 ５０ ５．４ ０．５５ １８ １．８ ３５ ３．６
 ８０ ７．８ ０．８０ ２３ ２．４ ４７ ４．８
 １００ ７．８ ０．８０ ２８ ２．９ ５４ ５．５
 ３０ ８．８ ０．９０ １６ １．６ ３０ ３．１
 ５０ １６ １．６ ３４ ３．５ ７０ ７．１
 ８０ ２２ ２．２ ４３ ４．４ ８７ ８．９
 １００ ２４ ２．４ ５４ ５．５ １０８ １１
 １２０ ２４ ２．４ ５４ ５．５ ８６ ８．８
 ３０ １５ １．５ ２７ ２．８ ５０ ５．１
 ５０ ２５ ２．５ ５６ ５．７ ９８ １０
 ８０ ３４ ３．５ ７４ ７．５ １２７ １３
 １００ ４０ ４．１ ８２ ８．４ １４７ １５
 １２０ ４０ ４．１ ８７ ８．９ １４７ １５
 １６０ ４０ ４．１ ９２ ９．４ １４７ １５
 ３０ ２７ ２．８ ５０ ５．１ ９５ ９．７
 ５０ ３９ ４．０ ９８ １０ １８６ １９
 ８０ ６３ ６．４ １３７ １４ ２５５ ２６
 １００ ６７ ６．８ １５７ １６ ２８４ ２９
 １２０ ６７ ６．８ １６７ １７ ３０４ ３１
 １６０ ６７ ６．８ １７６ １８ ３１４ ３２
 ３０ ５４ ５．５ １００ １０ ２００ ２０
 ５０ ７６ ７．８ ２１６ ２２ ３８２ ３９
 ８０ １１８ １２ ３０４ ３１ ５６８ ５８
 １００ １３７ １４ ３３３ ３４ ６４７ ６６
 １２０ １３７ １４ ３５３ ３６ ６８６ ７０
 １６０ １３７ １４ ３７２ ３８ ６８６ ７０
 ５０ １３７ １４ ４０２ ４１ ６８６ ７０
 ８０ ２０６ ２１ ５１９ ５３ ９８０ １００
 １００ ２６５ ２７ ５６８ ５８ １０８０ １１０
 １２０ ２９４ ３０ ６１７ ６３ １１８０ １２０
 １６０ ２９４ ３０ ６４７ ６６ １１８０ １２０

 ５０ １７６ １８ ５００ ５１ ９５０ ９７
 ８０ ３１３ ３２ ７０６ ７２ １２７０ １３０
 １００ ３５３ ３６ ７５５ ７７ １５７０ １６０
 １２０ ４０２ ４１ ８２３ ８４ １７６０ １８０
 １６０ ４０２ ４１ ８８２ ９０ １９１０ １９５
 ５０ ２４５ ２５ ７１５ ７３ １４３０ １４６
 ８０ ３７２ ３８ ９４１ ９６ １８６０ １９０
 １００ ４７０ ４８ ９８０ １００ ２０６０ ２１０
 １２０ ５２９ ５４ １０８０ １１０ ２０６０ ２１０
 １６０ ５２９ ５４ １１８０ １２０ ２４５０ ２５０
 ５０ ３５３ ３６ １０２０ １０４ １９６０ ２００
 ８０ ５４９ ５６ １４８０ １５１ ２４５０ ２５０
 １００ ６９６ ７１ １５９０ １６２ ３１８０ ３２５
 １２０ ７４５ ７６ １７２０ １７６ ３３３０ ３４０
 １６０ ７４５ ７６ １８４０ １８８ ３４３０ ３５０
 ５０ ４９０ ５０ １４２０ １４５ ２８３０ ２８９
 ８０ ７４５ ７６ ２１１０ ２１５ ３７２０ ３８０
 １００ ９５１ ９７ ２３００ ２３５ ４７５０ ４８５
 １２０ ９５１ ９７ ２５１０ ２５６ ４７５０ ４８５
 １６０ ９５１ ９７ ２６３０ ２６８ ４７５０ ４８５
 ５０ ８７２ ８９ ２４４０ ２４９ ４８７０ ４９７
 ８０ １３２０ １３５ ３４３０ ３５０ ６５９０ ６７２
 １００ １７００ １７３ ４２２０ ４３１ ７９１０ ８０７
 １２０ １９９０ ２０３ ４５９０ ４６８ ７９１０ ８０７
 １６０ １９９０ ２０３ ４９１０ ５０１ ７９１０ ８０７
 ５０ １１８０ １２０ ３５３０ ３６０ ６６６０ ６８０
 ８０ １５５０ １５８ ３９９０ ４０７ ７２５０ ７４０
 １００ ２２７０ ２３２ ５６８０ ５８０ ９０２０ ９２０
 １２０ ２５７０ ２６２ ６１６０ ６２９ ９８００ １０００
 １６０ ２７００ ２７６ ６８４０ ６９８ １１３００ １１５０
 ５０ １５８０ １６１ ４４５０ ４５４ ８９００ ９０８
 ８０ ２３８０ ２４３ ６０６０ ６１８ １１６００ １１８０
 100 ２９４０ ３００ ７３５０ ７５０ １４１００ １４４０
 １２０ ３１８０ ３２４ ７９６０ ８１２ １５３００ １５６０
 １６０ ３５５０ ３６２ ９１８０ ９３７ １５５００ １５８０

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

45

主要应用领域  

组件／杯型标准型

■CSF系列额定表

CSF系列

● 体积小巧
● 高转矩容量
● 高刚性
● 无齿隙
● 优异的定位精度和旋转精度
● 输入输出同轴

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 半导体制造设备
● 测定 • 分析 • 试验设备

● 医疗器械
● 光学相关器械
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 能源相关
● 造纸设备

● 包装设备
● FPD制造设备
● 印刷电路制造设备
● 宇宙用设备
● 飞机相关
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

追求节省空间，轴向长度缩短约一半。
此外，也准备了容易安装的组合产品（P20）。

寿命：7,000小时

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录
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减速机减速机

减速比

项　目

型　号

瞬间容许最大转矩起动 • 停止时的容许最大转矩输入2000r/min时的额定转矩

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160

3.7
5.4
5.4
11
15
16
16
17
24
28
28
28
27
44
47
47
47
53
83
96
96
96
96
144
185
205
206
172
260
329
370
370

0.38
0.55
0.55
1.1
1.5
1.6
1.6
1.7
2.4
2.9
2.9
2.9
2.8
4.5
4.8
4.8
4.8
5.4
8.5
10
9.8
10
10
15
19
21
21
18
27
34
38
38

12
16
19
23
29
37
37
39
51
57
60
64
69
96
110
117
123
151
213
233
247
261
281
364
398
432
453
500
659
686
756
823

24
31
31
48
55
55
55
69
76
76
76
76
127
152
152
152
152
268
359
359
359
359
480
685
694
694
694
1000
1300
1440
1441
1577

2.4
3.2
3.2
4.9
5.6
5.6
5.6
7.0
7.7
7.7
7.7
7.7
13
15
15
15
15
27
37
37
37
37
49
70
71
71
71
102
133
147
147
161

1.2
1.6
1.9
2.3
3.0
3.8
3.8
4.0
5.2
5.8
6.1
6.5
7.0
9.8
11
12
13
15
22
24
25
27
29
37
41
44
46
51
67
70
77
84

14

17

20

25

32

40

50

主要应用领域  

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录

组件／杯型超扁平转矩型

■CSD系列额定表

CSD系列

● 超薄型形状
● 中空结构
● 高定位精度

● 机器人
● 仿人机器人

新型Harmonic Drive CSD系列顺应市场要求实现了大胆创新的小型化。
是在设备上组装的组件型，共7种型号，形成了系列。

寿命：7,000小时 H
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减速机减速机

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160

7.0
10
10
21
29
31
31
33
44
52
52
52
51
82
87
87
87
99
153
178
178
178

0.7
1.0
1.0
2.1
2.9
3.2
3.2
3.3
4.5
5.3
5.3
5.3
5.2
8.4
8.9
8.9
8.9
10
16
18
18
18

23
30
36
44
56
70
70
73
96
107
113
120
127
178
204
217
229
281
395
433
459
484

2.3
3.1
3.7
4.5
5.7
7.2
7.2
7.4
9.8
10.9
11.5
12.2
13
18
21
22
23
29
40
44
47
49

46
61
70
91
113
143
112
127
165
191
191
191
242
332
369
395
408
497
738
841
892
892

4.7
6.2
7.2
9
12
15
11
13
17
20
20
20
25
34
38
40
42
51
75
86
91
91

50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
80
100
120
160
80
100
120
160
80
100
120
160

178
268
345
382
382
229
407
459
523
523
484
611
688
688
714
905
969
969
969
1236
1236
1236

18
27
35
39
39
23
41
47
53
53
49
62
70
70
73
92
99
99
99
126
126
126

523
675
738
802
841
650
918
982
1070
1147
1223
1274
1404
1534
1924
2067
2236
2392
2743
2990
3263
3419

53
69
75
82
86
66
94
100
109
117
125
130
143
156
196
211
228
244
280
305
333
349

892
1270
1400
1530
1530
1235
1651
2041
2288
2483
2418
2678
2678
3185
3185
4134
4329
4459
4836
6175
6175
6175

91
130
143
156
156
126
168
208
233
253
247
273
273
325
325
422
441
455
493
630
630
630

（％）

 SHF SHG
［SHF设定为100时］100

100

100

100

100

130

130

130

130

150

40                    60                     80                   100                  120                   140                  160

瞬间容许最大转矩

平均负载转矩棘轮

容许最大转矩

额定转矩

寿命时间

14

17

20

25

32

项　目

型　号

减速比
瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

项　目

型　号

减速比
瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

40

45

50

58

65

主要应用领域  

组件／礼帽型高转矩型

■SHG系列额定表

SHG系列

● 大口径中空孔 • 扁平形状
● 无齿隙
● 优异的定位精度和旋转精度
● 输入输出同轴
● 轻巧 • 简单设计
● 高转矩容量
● 高刚性

追求高负载容量 • 高可靠性，与SHF系列相比，转矩容量提升了30%。
此外，也准备了容易安装的组合产品（P21）。

寿命：10,000小时

■特点比较 高转矩Harmonic Drive SHG系列 vs SHF系列

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 金属加工机械

● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 印刷电路制造设备

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录
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减速机减速机

 ３０ ４．０ 0.41 ９．０ ０．９２ １７ １．７
 ５０ ５．４ ０．５５ 1８ １．８ ３５ ３．６
 ８０ ７．８ ０．８０ ２３ ２．４ ４７ ４．８
 １００ ７．８ ０．８０ ２８ ２．９ ５４ ５．５
 ３０ ８．８ ０．９０ １６ １．６ ３０ ３．１
 ５０ １６ １．６ ３４ ３．５ ７０ ７．１
 ８０ ２２ ２．２ ４３ ４．４ ８７ ８．９
 １００ ２４ ２．４ ５４ ５．５ １１０ １１
 １２０ ２４ ２．４ ５４ ５．５ ８６ ８．８
 ３０ １５ １．５ ２７ ２．８ ５０ ５．１
 ５０ ２５ ２．５ ５６ ５．７ ９８ １０
 ８０ ３４ ３．５ ７４ ７．５ １２７ １３
 １００ ４０ ４．１ ８２ ８．４ １４７ １５
 １２０ ４０ ４．１ ８７ ８．９ １４７ １５
 １６０ ４０ ４．１ ９２ ９．４ １４７ １５
 ３０ ２７ ２．８ ５０ ５．１ ９５ ９．７
 ５０ ３９ ４．０ ９８ １０ １８６ １９
 ８０ ６３ ６．４ １３７ １４ ２５５ ２６
 １００ ６７ ６．８ １５７ １６ ２８４ ２９
 １２０ ６７ ６．８ １６７ １７ ３０４ ３１
 １６０ ６７ ６．８ １７６ １８ ３１４ ３２
 ３０ ５4 ５．５ １００ １０ ２００ ２０
 ５０ ７６ ７．８ ２１６ ２２ ３８２ ３９
 ８０ １１８ １２ 304 31 ５６８ ５８
 １００ １３７ １４ ３３３ ３４ ６４７ ６６
 １２０ １３７ １４ ３５３ ３６ ６8６ ７０
 １６０ １３７ １４ ３７２ ３８ ６８６ ７０

 ５０ １３７ １４ ４０２ 41 ６８６ ７０
 ８０ ２０６ ２１ ５１９ ５３ ９８０ 1００
 １００ ２６５ ２７ ５６８ ５８ １０８０ １１０
 １２０ ２９４ ３０ ６１７ ６３ １１８０ 120
 １６０ ２９４ ３０ ６４７ ６６ １１８０ １２０
 ５０ １７６ １８ ５００ ５１ ９５０ ９７
 ８０ ３１３ ３２ ７０６ ７２ １２７０ 1３０
 １００ ３５３ ３６ ７５５ 77 １５７０ １６０
 １２０ ４０２ ４１ ８２３ ８４ １７６０ １８０
 １６０ ４０２ ４１ ８８２ ９０ １９１０ １９５
 ５０ ２４５ ２５ ７１５ ７３ １４３０ １４６
 ８０ ３７２ ３８ ９４１ ９６ １８６０ 1９０
 １００ ４７０ ４８ ９８０ １００ ２０６０ ２１０
 １２０ ５２９ ５４ １０８０ １１０ ２０６０ ２１０
 １６０ ５２９ ５４ １1８０ １２０ ２４５０ ２５０
 ５０ ３５３ ３６ １０２０ １０４ １９６０ ２００
 ８０ ５４９ ５６ １４８０ １５１ ２４５０ ２５０
 １００ ６９６ ７１ １５９０ １６２ ３１８０ ３２５
 １２０ ７４５ ７６ １７２０ １７６ ３３３０ ３４０
 １６０ ７４５ ７６ １８４０ １８８ ３４３０ ３５０

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

40

45

50

58

14

17

20

25

32

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入2000r/min时的
额定转矩

主要应用领域  

组件／礼帽型标准型

■SHF系列额定表

SHF系列

● 大口径中空孔 • 扁平形状
● 轻巧 • 简单设计
● 无齿隙
● 高转矩容量
● 优异的定位精度和旋转精度
● 高刚性
● 输入输出同轴

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 金属加工机械
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 半导体制造设备

● 测定 • 分析 • 试验设备
● 医疗器械
● 光学相关器械
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 造纸设备

● 包装设备
● FPD制造设备
● 印刷电路制造设备
● 宇宙用设备
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

追求节省机械、设备的空间，削减整体成本，实现了大口径中空孔 • 扁平形状。此外，也准备了容
易安装的组合产品（P22）。

寿命：7,000小时

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录
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减速机减速机

FB系列 FR系列 FD系列
输入：1500r/min时 输入：1450r/min时 输入：1450r/min时

输出转矩 kgfm

输入：1500r/min时 输入：1450r/min时 输入：1450r/min时
FB系列 FR系列 FD系列

输出转矩 kgfm
减速比

项　目

型　号
减速比

项　目

型　号

14

17

20

25

50

65

80

100

32

40

36
57
60
60
60
60
78
112
112
112
112
112
140
184
222
222
222
222
222
252
380
406
406
406
406
406

36
57
60
60
60
60
78
112
112
112
112
112
140
184
222
222
222
222
222
252
380
406
406
406
406
406

20
26
30
34
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－

80
100
120
160
200
242
78
104
132
158
208
260
80
96
128
160
194
258
320
80
100
120
160
200
242
320

1.0
1.0
1.0
2.2
2.8
3.1
3.7
4.4
4.6
5.8
6.8
7.1
7.4
7.5
11
15
16
16
16
16
20
27
32
32
32
32

1.0
1.0
1.0
2.2
2.8
3.1
3.7
4.4
4.6
5.8
6.8
7.1
7.4
7.5
11
15
16
16
16
16
20
27
32
32
32
32

0.8
0.8
0.8
1.1
1.4
1.6
2.0
2.5
3.0
3.0
3.5
4.0
4.5
－
6.5
9.0
10
12
－
－
12
14
16
18
－
－

88
100
110
50
100
80
100
128
160
80
100
120
160
200
78
100
131
157
200
260
80
100
128
160
200
258

主要应用领域  

FB、FR系列是扁平、薄型的组装用减速装置。
FD系列可在运行过程中进行相位微调。
凭借无齿隙，还可实现您所希望的中空构造。

寿命：3,000小时

● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 能源相关
● 包装设备

■FB,FR,FD系列额定表

FB FR

FD

详细规格请参照产品目录。

精密控制用减速机
HarmonicDrive综合目录

组件／薄饼型标准型 组合／相位调整用组合标准型

FB,FR系列 FD系列
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齿轮箱型减速机
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特点

●高输出侧轴承的负载容量　●齿隙3分以下（特殊品1分以下）　●高转矩容量　●高效率90％以上（型号11、14为85％）　●优异的密封结构

HarmonicDrive薄壁弹性齿轮技术问世已
有25年之久，该技术用于行星齿轮减速机
内齿轮的生产，能够将齿隙降低到3分以下
（特殊品1分以下），并且无需安装调节机
构。

结构

行星齿轮减速机具有恒星齿轮和行星齿轮同步啮合，以及行星齿轮与内齿轮同步啮合的特点。  

仅仅依靠提高零件尺寸精度来减小齿隙可能会因尺寸误差造成啮合零件干涉，进而造成旋转力矩失衡，产生噪音。 

薄壁弹性内齿轮能够有效缓解啮合零件之间的干涉，同时又拥有足够的强度来解决这些问题。  

Harmonic Planetary®系列新型行星齿轮减速机采用这一具有划时代意义的内齿轮构件，确保减速机终身拥有稳定的齿隙精度。

实际设备形变

28
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减速机减速机

（5.4）
（7.8）
（7.8）
（25）
（34）
（40）
（40）
（40）
（76）
（118）
（137）
（137）
（137）
（176）
（313）
（353）
（402）
（402）
（745）
（951）
（951）
（951）

（0.55）
（0.80）
（0.80）
（2.5）
（3.5）
（4.1）
（4.1）
（4.1）
（7.8）
（12）
（14）
（14）
（14）
（18）
（32）
（36）
（41）
（41）
（76）
（97）
（97）
（97）

（18）
（23）
（28）
（56）
（74）
（82）
（87）
（92）
（216）
（304）
（333）
（353）
（372）
（500）
（706）
（755）
（823）
（882）
（2110）
（2300）
（2510）
（2630）

（35）
（47）
（54）
（98）
（127）
（147）
（147）
（147）
（382）
（568）
（647）
（686）
（686）
（950）
（1270）
（1570）
（1760）
（1910）
（3720）
（4750）
（4750）
（4750）

（3.6）
（4.8）
（5.5）
（10）
（13）
（15）
（15）
（15）
（39）
（58）
（66）
（70）
（70）
（97）
（130）
（160）
（180）
（195）
（380）
（485）
（485）
（485）

（1.8）
（2.4）
（2.9）
（5.7）
（7.5）
（8.4）
（8.9）
（9.4）
（22）
（31）
（34）
（36）
（38）
（51）
（72）
（77）
（84）
（90）
（215）
（235）
（256）
（268）

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

14

20

32

45

65

14
20
32
45
65

Nm kgfm kgfm/arc min×104Nm/radkgfNkgfN

0.89
5.0
12
30
96

3.0
17
42
100
323

2.76
14.8
26.3
81.3
220

27
145
258
797
2156

720
1765
3347
7755
15204

7060
17300
32800
76000
149000

521
1082
2092
4245
8327

5110
10600
20500
41600
81600

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。

※（ 　）内的数值为CSF-GH系列的数值。

支持输出（W）

电动机生产厂家 安川电机 三菱电机 山洋电气松下电机FANUC

30～5000 30～5000 30～450050～4500 50～5000

50
80
100
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
80
100
120
160

7.0
10
10
33
44
52
52
52
99
153
178
178
178
229
407
459
523
523
969
1236
1236
1236

0.7
1.0
1.0
3.3
4.5
5.3
5.3
5.3
10
16
18
18
18
23
41
47
53
53
99
126
126
126

23
30
36
73
96
107
113
120
281
395
433
459
484
650
918
982
1070
1147
2743
2990
3263
3419

2.3
3.1
3.7
7.4
9.8
10.9
11.5
12.2
29
40
44
47
49
66
94
100
109
117
280
305
333
349

46
61
70
127
165
191
191
191
497
738
812
812
812
1235
1651
2033
2033
2033
4836
5174
5174
5174

4.7
6.2
7.2
13
17
20
20
20
51
75
83
83
83
126
168
207
207
207
493
528
528
528

多摩川精机

30～6000

富士电机

50～5000

东芝机械

30～10000

欧姆龙

30～5000

KEYENCE

50～4400

减速比

项　目

型　号

瞬间容许最大转矩起动 • 停止时的容许最大转矩输入2000r/min时的额定转矩

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

CSG-GH / CSF-GH系列

主要应用领域  

详细规格请参照产品目录。

齿轮箱型／高转矩型／标准型

■CSG-GH / CSF-GH系列额定表

■交叉滚子轴承规格

■对应的伺服电动机容量

●  高转矩型（CSG-GH系列）
●  标准型（CSF-GH系列）
●  可简单地安装到各公司的伺服电动机上
●  产品种类丰富
●  优异的密封结构
●  无齿隙
●  高静力矩容量

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 半导体制造设备
● 测定 • 分析 • 试验设备

● 医疗器械
● 光学相关器械
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 造纸设备
● 包装设备

● FPD制造设备
● 印刷电路制造设备
● 宇宙用设备
● 飞机相关
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

即使是不习惯使用Harmonic Drive的人员也能够简单操作，实现高精度的定位。

寿命：CSG-GH  10,000小时
CSF-GH    7,000小时

伺服电动机用高性能齿轮箱系列
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减速机减速机

主要应用领域

 ■HPN系列额定表

• 高精度行星齿轮减速机
• 高转矩容量
• 高静力矩容量
• 可简单地安装到各公司的伺服电动机上
• 小齿隙：单级：5分以下、双级：7分以下（3分以下为特殊对应）
•  高效率：90％以上（只有型号11、14为85％）
• 优异的密封结构
• 低噪音

• 机器人
• 仿人机器人
• 金属机床
• 金属加工机械
• 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械

• 半导体制造设备
• 望远镜
• 木材 • 轻金属 • 塑料机床
• 造纸设备
• 包装设备

• 通信设备
• 印刷电路制造设备
• 飞机相关
• 玻璃 • 陶瓷制造设备

详细规格请参照产品目录。

减速
级数

项目

Nm Nm Nm

容许平均输入转速※4

r/min

容许最高输入转速※5
背隙

噪音
标准 特殊

r/min arc min arc min dB
4
5
7
10
16
20
30
3
4
5
7
10
13
21
31
3
4
5
7
10
13
21
31
3
4
5
7
10
13
21
31
3
4
5
7
10
13
21
31

14 
14 
11 
9 
18 
22 
25 
22 
28 
29 
30 
18 
30 
30 
30 
51 
80 
80 
80 
54 
80 
80 
80 
153 
198 
200 
200 
185 
200 
200 
200 
440 
460 
480 
510 
480 
530 
620 
700 

14 
16 
11 
9 
24 
24 
26 
25 
50 
50 
37 
18 
43 
50 
38 
74 
130 
149 
113 
54 
130 
147 
113 
254 
376 
376 
376 
185 
376 
376 
376 
752 
752 
752 
752 
509 
752 
752 
752 

40 
40 
40 
40 
40 
40 
40 
89 
110 
107 
100 
79 
106 
99 
101 
226 
256 
256 
256 
216 
256 
256 
256 
625 
625 
625 
625 
625 
625 
625 
625 
1,137 
1,265 
1,265 
829 
829 
823 
1,029 
1,097 

3,000 

3,000 

3,000 

3,000 

3,000 

10,000 

5

3 56

7

5

3 58

7

5

3 60

7

5

3 62

7

5

3 65

7

6,000 

6,000 

6,000 

6,000 

1

2

1

2

1

2

1

2

1

2

11

14

20

32

40

※1 额定输入转速时，使用寿命为20000小时的转矩。

※2 运转循环中，起动停止时施加的容许最大转矩。

※3 紧急停止时的冲击转矩及外部施加的冲击转矩的容许最大转矩（最多1000次）。超过该转矩，可能会损坏减速机。

※4 请特别注意，接近连续运转时不要大于该值。

※5 非连续运转的条件下的容许最高输入转速。

型号
减速比

额定输出转矩※1 起动停止时峰值转矩※2 瞬时最大输出转矩※3

行星齿轮减速机／齿轮箱型

HPN系列

寿命：20,000小时

伺服电动机用高性能齿轮箱系列
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减速机减速机

11
14
20
32
50
65

Nm kgfm kgfm/arc min×104Nm/radkgfNkgfN

0.26
0.90
5.0
12.5
29.7
108

0.88
3.0
16.8
42.1
100
364

0.97
3.30
18.7
46.1
110
398

9.50
32.3
183
452
1076
3900

417
720
1765
3347
7755
15102

4087
7060
17300
32800
76000
148000

318
521
1082
2092
4245
9245

3116
5110
10600
20500
41600
90600

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。

※（ 　）内的数值为HPG系列的数值。

10～15000 10～7000 30～2000050～14000 30～15000 50～5000 30～2000030～15000 支持输出（W）

电动机生产厂家 安川电机 三菱电机 山洋电气松下电机FANUC 多摩川精机 富士电机 东芝机械欧姆龙 KEYENCE

50～440050～15000

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

11

14

20

5
9
21
37
45
3
5
11
15
21
33
45
3
5
11
15
21
33
45

3.4（2.5）
（2.5）
4.6（3.4）
4.6（3.4）
4.6（3.4）
（2.9）
7.8（5.9）
10（7.8）
12（9.0）
12（8.8）
13（10）
13（10）
（8.8）
21（16）
26（20）
32（24）
33（25）
39（29）
39（29）

0.35（0.26）
（0.26）
0.47（0.35）
0.47（0.35）
0.47（0.35）
（0.30）
0.80（0.60）
1.0（0.80）
1.2（0.90）
1.2（0.90）
1.3（1.0）
1.3（1.0）
（0.90）
2.1（1.6）
2.7（2.0）
3.3（2.4）
3.4（2.5）
4.0（3.0）
4.0（3.0）

10（7.8）
（3.9）

13
（9.8）

（15）

30
（23）

（64）

133
（100）

1.0（0.80）
（0.40）

1.3
（1.0）

（1.5）

3.1
（2.3）

（6.5）

14
（10）

20
（2.0）

（37）

56
（56）

（124）

217
（217）

2.0
（2.0）

（3.8）

5.7
（5.7）

（13）

22
（22）

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

32

50

65

3
5
11
15
21
33
45
3
5
11
15
21
33
45
4
5
12
15
20
25
40
50

（31）
87（66）
104（88）
122（92）
130（98）
143（108）
143（108）
（97）
226（170）
226（200）
306（230）
346（260）
359（270）
359（270）
665（500）
705（530）
798（600）
971（730）
1060（800）
1130（850）
（640）
（750）

（3.2）
8.9（6.7）
11（9.0）
12（9.4）
13（10.0）
13（11）
15（11）
（9.9）
23（17）
27（20）
31（24）
35（27）
37（28）
37（28）
68（51）
72（54）
81（61）
99（75）
109（81）
115（87）
（66）
（77）

（225）

400
（300）

（657）

1130
（850）

2920
（2200）

（1900）
（2200）

（23）

41
（31）

（67）

115
（87）

300
（225）

（194）
（225）

（507）

650
（650）

（1200）

1850
（1850）

4500
（4500）

（52）

66
（66）

（122）

189
（189）

460
（460）

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入3000r/min时的
输出转矩

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入3000r/min时的
输出转矩

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

详细规格请参照产品目录。

■交叉滚子轴承规格

■对应的伺服电动机容量

主要应用领域  

■HPG系列额定表

● 高精度行星齿轮减速机
● 交货期短（1周内即可交付）
● 高转矩容量
● 高静力矩容量
● 可简单地安装到各公司的伺服电动机上
● 小齿隙：3分以下（1分以下为特殊对应）
● 高效率：90％以上（只有型号11、14为85％）

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 金属加工机械
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械

● 半导体制造设备
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 造纸设备
● 包装设备

● 通信设备
● 印刷电路制造设备
● 飞机相关
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

寿命：20,000小时

行星齿轮减速机／高转矩、标准齿轮箱型

HPGP / HPG系列

在行星齿轮减速机中追加转矩提升的HPGP系列。（与HPG比较转矩约提升33％）

伺服电动机用高性能齿轮箱系列
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11
14
20
32

Nm kgfm kgfm/arc min×104Nm/radkgfNkgfN

0.26
0.90
5.0
12.5

0.88
3.0
16.8
42.1

0.97
3.30
18.7
46.1

9.50
32.3
183
452

417
720
1765
3347

4087
7060
17300
32800

318
521
1082
2092

3116
5110
10600
20500

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。

30～5000 50～5000 30～500050～4500 30～5000 50～3000 30～450050～5000 50～290050～5000 支持输出（W）

电动机生产厂家 安川电机 三菱电机 山洋电气松下电机FANUC 多摩川精机 富士电机 东芝机械欧姆龙 KEYENCE

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

减速机减速机

■ 特点

新产品速报

HarmonicPlanetary® HPG系列新增减速比

采用螺旋齿轮，实现静音和转矩容量的提升

●减速比选项增加，可实现最佳的装置设计

●通过螺旋齿轮，可实现静音和转矩容量提升（与原有产品相比提升约30%）

●继承了高可靠性HPG系列的特性，实现螺旋齿轮化

HarmonicPlanetary®HPG系列 螺旋齿轮型

产品种类涵盖减速比3、4、5、6、7、8、9、10的低减速域
作为螺旋齿轮规格，新研发了薄壁弹性内齿圈

伺服电动机用高性能齿轮箱系列

HarmonicPlanetary®HPG系列的螺旋齿轮规格机型新增低减速比3至10的整数全速比产品。薄壁弹性齿轮也

采用了螺旋齿轮，确保了背隙不易受时间影响的高度可靠性。通过螺旋齿轮的特性，可实现静音和转矩容量

提升（与原有产品相比提升约30%）。本公司为各种机械装置设计提供最佳的减速比。

0%）

项　目

减速比
输入3000r/min时的输出转矩 起动 • 停止时的容许最大转矩 瞬间容许最大转矩

型　号 Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

11

4 2.8 0.3 10 1.0 

20 2.0 

5 2.9 0.3 10 1.0 
6 2.9 0.3 10 1.0 
7 3.1 0.3 9 0.9 
8 3.1 0.3 7 0.7 
9 3.1 0.3 6 0.6 
10 3.4 0.3 5 0.5 

14

3 4.0 0.4 20 2.0 37 3.8 
4 7.0 0.7 30 3.1 

56 5.7

5 7.2 0.7 30 3.1 
6 7.3 0.7 30 3.1 
7 7.8 0.8 26 2.7 
8 7.8 0.8 20 2.0 
9 7.9 0.8 17 1.7 
10 8.5 0.9 15 1.5 

20

3 11 1.1 90 9.2 124 13
4 23 2.3 133 14

217 22 

5 23 2.4 133 14
6 23 2.4 126 13
7 25 2.5 108 11
8 25 2.5 84 8.6
9 25 2.6 73 7.4
10 27 2.8 65 6.6

32

3 50 5.1 290 30 507 52 
4 77 7.9 400 41

650 66

5 80 8.2 400 41
6 80 8.2 390 40
7 85 8.7 330 34
8 85 8.7 260 27
9 86 8.8 220 22
10 92 9.4 200 20

■交叉滚子轴承规格

■对应的伺服电动机容量

详细规格请参照产品目录。

主要应用领域  

■HPG-R系列额定表

● 凭借螺旋齿轮实现了静音化和转矩容量的提升
● 减速比拥有3/4/5/6/7/8/9/10等低减速比齐全的系列产品
● 交货期短（1周内即可交付）
● 高静力矩容量
● 高效率
● 可简单地安装到各公司的伺服电动机上

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 半导体制造设备
● 测定 • 分析 • 试验设备

● 医疗器械
● 光学相关器械
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 造纸设备
● 包装设备

● FPD制造设备
● 印刷电路制造设备
● 宇宙用设备
● 飞机相关
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

寿命：20,000小时

行星齿轮减速机／螺旋齿轮型

HPG-R系列

HarmonicDrive 新产品速报Vol.24
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减速机减速机

5
11
15
21
33
45
5
11
15
21
33
45
5
11
15
21
33
45
5
12
15
20
25
40
50

66
88
92
98
108
108
150
200
230
260
270
270
170
200
230
260
270
270
400
600
730
800
850
640
750

6.7
9.0
9.4
10
11
11
15
20
24
27
28
28
17
20
24
27
28
28
41
61
75
82
87
65
77

150

300

150
330
450
630

850

400

850

400
960
1200
1600
2000
1900
2200

200
440
600

650

200
440
600
840
1320
1800
500
1100
1500

1850

500
1200
1500
2000
2500
4000
4500

20
45
61

66

20
45
61
86
135
184
51
112
153

189

51
122
153
204
255
408
460

15

31

15
34
46
64

87

41

87

41
98
122
163
204
194
224

减速比直交部型号

项　目

型　号 Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

瞬间容许最大转矩起动 • 停止时的容许最大转矩输入3000r/min时的输出转矩

32

50

65

RA3

RA3

RA5

RA5

32
50
65

Nm kgfm kgfm/arc min×104Nm/radkgfNkgfN

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。

 支持输出（W）

电动机生产厂家 安川电机 三菱电机 山洋电气松下电机FANUC

850～7500 1000～7000 1000～5500

富士电机

850～5000

东芝机械

1500～100001200～2500 1000～5000

12.5
29.7
108

42.1
100
364

46.1
110
398

452
1076
3900

3347
7755
15102

32800
76000
148000

2092
4245
9245

20500
41600
90600

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

主要应用领域  

详细规格请参照产品目录。

■HPG-RA系列额定表

■交叉滚子轴承规格

■对应的伺服电动机容量

寿命：20,000小时

● 高精度行星齿轮减速机
● 交货期短
● 高转矩容量
● 高静力矩容量
● 可简单地安装到各公司的伺服电动机上
● 小齿隙：3分以下

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 金属加工机械
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械

● 半导体制造设备
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 造纸设备
● 包装设备

● 通信设备
● 印刷电路制造设备
● 飞机相关
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

行星齿轮减速机／齿轮箱型／直交轴型

HPG-RA系列

伺服电动机用高性能齿轮箱系列
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减速机减速机

11
14
20
32
50
65

Nm kgfm kgfm/arc min×104Nm/radkgfNkgfN

0.26
0.90
5.0
12.5
29.7
108

0.88
3.0
16.8
42.1
100
364

0.97
3.30
18.7
46.1
110
398

9.50
32.3
183
452
1076
3900

417
720
1765
3347
7755
15102

4087
7060
17300
32800
76000
148000

318
521
1082
2092
4245
9245

3116
5110
10600
20500
41600
90600

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

11

14

20

5
9
21
37
45
3
5
11
15
21
33
45
3
5
11
15
21
33
45

2.5
2.5
3.4
3.4
3.4
2.9
5.9
7.8
9.0
8.8
10
10
8.8
16
20
24
25
29
29

0.26
0.26
0.35
0.35
0.35
0.30
0.60
0.80
0.90
0.90
1.0
1.0
0.90
1.6
2.0
2.4
2.5
3.0
3.0

5.0
3.9

6.0

15

23

64

100

0.51
0.40

0.61

1.5

2.3

6.5

10

2.0

37

56

124

217

20

3.8

5.7

13

22

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm

32

50

65

3
5
11
15
21
33
45
3
5
11
15
21
33
45
4
5
12
15
20
25
40
50

31
66
88
92
98
108
108
97
170
200
230
260
270
270
500
530
600
730
800
850
640
750

3.2
6.7
9.0
9.4
10.0
11
11
9.9
17
20
24
27
28
28
51
54
61
75
81
87
66
77

225

300

657

850

2200

1900
2200

23

31

67

87

225

194
225

507

650

1850

4500

52

66

189

460

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入3000r/min时的
输出转矩

项　目

型　号

减速比

瞬间容许
最大转矩

起动 • 停止时的
容许最大转矩

输入3000r/min时的
输出转矩

详细规格请参照产品目录。

■交叉滚子轴承规格

主要应用领域  

■HPG系列额定表

● 高精度行星齿轮减速机
● 交货期短（1周内即可交付）
● 高转矩容量
● 高静力矩容量
● 小齿隙：3分以下（1分以下为特殊对应）

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 半导体制造设备
● 测定 • 分析 • 试验设备

● 医疗器械
● 光学相关器械
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 造纸设备
● 包装设备

● FPD制造设备
● 印刷电路制造设备
● 宇宙用设备
● 飞机相关
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

寿命：20,000小时

行星齿轮减速机／组合型／输入轴型

HPG-U1系列

伺服电动机用高性能齿轮箱系列
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减速机减速机

11 21
44

2.1
4.5

170
450

17.3
45.9

减速比 中空直径

项　目

型　号 Nm

φ25
φ30

25
32

kgfm

100
220

Nm

10.2
22.4

kgfm Nm kgfm

起动 • 停止时的容许最大转矩 瞬间容许最大转矩输入3000r/min时的输出转矩

11400
22500

20300
39900

2071
4071

37.9
86.1

11.3
25.7

Nm

1163
2296

25
32

kgfmNm kgfm

410
932

Nm

41.8
95

kgfm Nm kgfm

※基本动态额定负载，是指轴承的基本动态额定寿命为100万转的固定静止径向负载。
　基本静态额定负载，是指在承受最大负载的转动体和轨道、接触部中央施加的固定水平的接触应力（4kN/mm2）的静态负载。

基本额定负载

基本动态额定负载C 基本静态额定负载Co
力矩刚性Km容许力矩负载Mc

项　目

型　号

■交叉滚子轴承规格

● 中空轴结构（输入/输出轴位于同一轴上）
● 高速（最高转速，25号为500r/min、32号为430r/min）
● 型号分为25号、32号2种，减速比1种，为1/11 
● 小齿隙：3分以下

● 机器人
● 仿人机器人
● 金属机床
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械
● 半导体制造设备
● 测定 • 分析 • 试验设备

● 医疗器械
● 光学相关器械
● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 造纸设备
● 包装设备

● FPD制造设备
● 印刷电路制造设备
● 宇宙用设备
● 飞机相关
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

主要应用领域  

详细规格请参照产品目录。

■HPF系列额定表

寿命：20,000小时

行星齿轮减速机／组合型／中空轴型

HPF系列

伺服电动机用高性能齿轮箱系列
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MEMO

执行元件系列产品
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特点

● 小型化 高转矩化

组装了减速机的执行元件的输出转矩为电动机输出转矩乘以减速比后得到的转矩。使用输出转
矩对比电动机和执行元件，同等输出转矩条件下，执行元件能够实现小型化（轻量化）。此外，
如果外形尺寸相同的话，与电动机单体相比，执行元件能够得到较高的转矩。本公司可提供圆
筒型  扁平中空型执行元件。可根据客户需求进行选择，缩短了装置设计的时间。

● 即使负载转动惯量发生变化，也能进行稳定控制（缩短定位时间）

希望于短时间内驱动转动惯量较大的负载时，使用执行元件可以比电动机单体获得更短的定位
时间。
将执行元件输出轴的负载转动惯量换算成电动机轴的话，则变成除以减速比平方后的数值，非
常小。因此，转动惯量较大及运转过程中数值发生变化时，也能够进行稳定的控制，缩短了定
位时间。
本公司在产品出厂时进行了最佳调节，使用时通过最小限度的调节就能够投入使用。

 ● 不容易受到负载变动的影响（高刚性）

电动机的伺服刚性会影响定位精度。特别是负载变动时影响较大。
执行元件中组装的Harmonic Drive的角度传动误差（※1）在2分以下，非常小，负载变动的影响由
高刚性的Harmonic Drive确定，因此，即使存在负载变动，执行元件也能够进行误差较小的定位
（高刚性）。即，执行元件针对负载变动可以非常稳定的定位。

※1.所谓角度传动误差，是指在输入任意的旋转角时，理论上进行旋转的输出轴的旋转角和实际旋转的输出轴的旋转角之
差，越接近0，说明精度越高。

关于组装有Harmonic Drive的执行元件
为了保证伺服电动机及步进电动机等控制用电动机的优
异控制性能，组装到上述电动机中的减速机要求具备高
转矩/质量比、强大的角度传动精度、低齿隙等特性。
组装有Harmonic Drive的执行元件凭借Harmonic Drive
的优异性能，在不破坏电动机控制性能的情况下能够获
得高减速以及高分辨率。下面介绍其主要特点。
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SHA20A SHA25A SHA32A SHA40A

GD2/4
J

※1：上表中的数值表示输出轴的代表值。
※2：与本公司的驱动器组合使用（用理想正弦波驱动）时的代表特性。
※3：关于抗振动、抗冲击的试验条件，请参照技术资料。
※4：SHA25（　）内的数值为输入电源电压AC100V的数值。
※5：SHA40（　）内的数值为与HA-800-□24（额定输出电流24A）组合时的数值。

Nm/A
kgfm/A

A

最大转矩※2

最高转速

转矩常数※2

最大电流※2

转动惯量（无制动）

转动惯量（带制动）

容许力矩负载

力矩刚性

单方向定位精度

编码器方式

电动机1次旋转编码器分辨率

电动机多次旋转检测

输出轴分辨率

输入电源电压

重量（无制动）

重量（带制动） 

保护构造

使用环境条件

安装方向

安全规格

Nm
kgfm

r/min

kgm2

kgfcms2

GD2/4
J

kgm2

kgfcms2

Nm
kgfm

Nm/rad
kgfm/rad

脉冲/转

秒

V

kg

kg

可全方向安装

CE标志、UL认证、TUV认证

全闭自冷型（相当于保护等级IP54：保护等级的详细信息，请参照“技术资料”。）

80 100 120 16050项　目
型　号

AC100 or AC200

73

7.4

120

16

1.7

6.1

0.21

2.1

0.23

2.4

60

6,553,600

107

10.9

60

33

3.4

4.6

0.82

8

0.94

9.6

187

19.1

25.2×104

7.5

50

13,107,200

AC200

2.6

2.7

96

9.8

75

26

2.7

5

0.53

5.4

0.6

6.1

50

10,485,760

113

11.5

50

39

4

4.1

1.2

12

1.3

14

50

15,728,640

120

12.2

37.5

53

5.4

3.4

2.1

22

2.4

24

50

20,971,520

80 100 120 16050 80 100 120 16050 80 100 120 16050

使用温度：0～40℃／保存温度：－20～60℃、使用湿度／保存湿度：20～80%RH（无结露）、抗振动：25m/s2（频率：10～400Hz）／
抗冲击：300 m/s2 ※4、无粉尘、金属粉、腐蚀性气体、易燃性气体、油雾等、室内使用、严禁阳光直射、海拔1000m以下

217（131,072）

216（65,536）

17bit绝对式编码器

AC100或AC200
AC200

127

13

112
（96）

19（10.9）

1.9（1.1）

8.7
（15.1）

0.50

5.1

0.60

6.1

50

6,553,600

178

18.2

70
（60）

31（17.7）

3.1（1.8）

7.6
（13.2）

1.3

13

1.5

16

40

10,485,760

204

20.8

56
（48）

38（22）

3.9（2.3）

7.0
（12.2）

2.0

20

2.4

24

258

26.3

39.2×104

11.6

40

13,107,200

3.95

4.1

217

22.1

46.7
（40）

46（27）

4.7（2.7）

6.3
（11.0）

2.9

29

3.4

35

40

15,728,640

229

23.4

35
（30）

61（35）

6.3（3.6）

5.2
（9.0）

5.1

52

6.1

62

40

20,971,520

281

28.7

96

20

2.1

17.7

1.7

17

2.0

20

40

6,553,600

395

40.3

60

33

3.4

15.4

4.3

44

5.1

52

30

10,485,760

433

44.2

48

41

4.2

13.7

6.7

68

7.9

81

580

59.2

100×104

29.6

30

13,107,200

7.7

8.0

459

46.8

40

49

5.0

12.2

9.7

99

11

116

30

15,728,640

484

49.4

30

66

6.7

10

17

175

20

207

30

20,971,520

333（523）

34.0（53.4）

80

25

2.5

18
（27.2）

4.8

49

5.8

59

40

6,553,600

548（675）

55.9（68.9）

50

40

4.1

18
（22）

12

124

15

150

30

10,485,760

686（738）

70.0（75.3）

40

50

5.1

18
（19.6）

19

194

23

235

849

86.6

179×104

53.2

30

13,107,200

｠13.0

13.8

802

81.8

33.3

60

6.1

17.6
（18）

27

280

33

338

30

15,728,640

841

85.8

25

80

8.2

14.3
（14.7）

49

497

59

601

30

20,971,520

是将薄型 • 精密控制用减速机Harmonic Drive和超扁平AC伺服电动机融合成一体而形成的AC伺服
执行元件。
相对SHA系列SG型，大幅提升了输出轴表面振动精度。
满足要求具备机械精度的工作台旋转驱动部及定位调节机构等高精度要求。

主要应用领域  

■额定表※1

● 机器人
● 金属机床
● 金属加工机械
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械

● 半导体制造设备
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 包装设备

● FPD制造设备
● 通信设备
● 印刷电路制造设备

AC伺服执行元件

SHA系列（CG型）

R
ot

ar
y 

A
ct

ua
to

rs
 S

H
A

 S
er

ie
s

详细规格请参照产品目录。

AC伺服执行元件综合目录
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执行元件执行元件

SHA25A SHA32A SHA40A SHA58A SHA65A

GD2/4
J

※1：上表中的数值表示输出轴的代表值。
※2：是与HA-800伺服电动机组合时的数值。
※3：SHA25（　）内的数值为输入电源电压AC100V的数值。
※4：SHA40（　）内的数值为与HA-800-□24（额定输出电流24A）组合时的数值。
※5：组合驱动器请参照P.46的“执行元件和伺服驱动器的组合”
※6：减速比1:11为与中空行星减速机HPF系列的组合。

Nm/A
kgfm/A

A

最大转矩※2

最高转速

转矩常数※2

最大电流※2

转动惯量（无制动）

转动惯量（带制动）

容许力矩负载

力矩刚性

编码器方式

电动机1次旋转编码器分辨率

电动机多次旋转检测

输出轴分辨率

输入电源电压

重量（无制动）

重量（带制动） 

保护构造

使用环境条件

安装方向

安全规格

Nm
kgfm

r/min

kgm2

kgfcms2

GD2/4
J

kgm2

kgfcms2

Nm
kgfm

Nm/rad
kgfm/rad

脉冲/转

V

kg

kg

使用温度：0～40℃／保存温度：－20～60℃、使用湿度／保存湿度：20～80%RH（无结露）、抗振动：25m/s2（频率：10～400Hz）／抗冲击：300 m/s2、无粉尘、金属粉、

腐蚀性气体、易燃性气体、油雾等、室内使用、严禁阳光直射、海拔1000m以下

可全方向安装

CE标志、UL认证、TUV认证　CE

17bit绝对式编码器

217（131,072）

216（65,536）

AC200AC200

全闭自冷型（相当于保护等级IP54：保护等级的详细信息，请参照“技术资料”。）

51

127

13

109.8
（94.1）

19（11.1）

2.0（1.1）

8.6
（14.9）

0.56

5.7

0.66

6.7

6,684,672

81

178

18.2

69.1
（59.3）

31（17.9）

3.2（1.8）

7.5
（13.0）

1.42

14.4

1.66

17

10,616,832

101

204

20.8

55.4
（47.5）

39（22）

4.0（2.3）

7.0
（12.1）

2.2

22

2.6

26

258

26.3

39.2×104

11.6

13,238,272

2.95

3.1

11

26

2.7

509.1

4.2

0.43

8.9

0.029

0.296

0.034

0.347

410

41.8

37.9×104

11.3

1,441,792

AC200

5.0

5.1

11

62

6.3

436.4

4.5

0.46

19

0.092

0.939

0.107

1.087

932

95

86.1×104

25.7

1,441,792

AC200

9.4

9.7

121

217

22.1

46.3
（39.7）

46（27）

4.7（2.7）

6.3
（10.9）

3.2

32

3.7

38

15,859,712

161

229

23.4

34.8
（29.8）

62（36）

6.3（3.6）

5.2
（9.0）

5.6

57

6.6

67

21,102,592

51

281

28.7

94.1

21

2.1

17.3

2.0

21

2.3

24

6,684,672

81

395

40.3

59.3

33

3.4

15.2

5.1

52

5.9

60

10,616,832

101

433

44.2

47.5

42

4.2

13.5

8.0

81

9.2

94

580

59.1

100×104

29.6

13,238,272

5.9

6.2

121

459

46.8

39.7

50

5.1

12.2

11

117

13

135

15,859,712

161

484

49.4

29.8

66

6.8

9.9

20

207

23

238

21,102,592

81

1924

196

37.0

54

5.5

45

96

980

106

1090

10,616,832

101

2067

211

29.7

68

6.9

39

149

1520

165

1690

13,238,272

121

2236

228

24.8

81

8.3

36

214

2180

237

2420

15,859,712

161

2392

244

18.6

108

11.0

30

379

3870

420

4290

21,102,592

81

2400

245

34.6

54

5.5

55

110

1120

120

1230

10,616,832

101

2990

305

27.7

68

6.9

55

171

1740

187

1910

13,238,272

121

3263

333

23.1

81

8.3

51

245

2500

268

2740

15,859,712

161

3419

349

17.4

108

11.0

41

433

4420

475

4850

21,102,592

51

340（523）

34.7（53.4）

78.4

25

2.6

18
（26.7）

5.0

51

6.1

62

6,684,672

81

560（675）

57.1（68.9）

49.4

41

4.1

18
（21.8）

13

130

15

157

10,616,832

101

686（738）

70（75.3）

39.6

51

5.2

18
（19.4）

20

202

24

244

849

86.6

179×104

53.2

13,238,272

9.9

10.7

121

802

81.8

33.1

61

6.2

17.9

28

290

34

350

15,859,712

161

841

85.8

24.8

81

8.2

14.6

50

513

61

619

21,102,592

SHA20A
51

73

7.4

117.6

16.5

1.7

6.0

0.23

2.4

0.26

2.6

6,684,672

81

96

9.8

74.1

27

2.7

4.9

0.58

6.0

0.65

6.6

10,616,832

101

107

10.9

59.4

33

3.4

4.5

0.91

9.3

1.0

1.0

187

19.1

25.2×104

7.5

13,238,272

2.0

2.1

121

113

11.5

49.6

40

4.1

4.0

1.3

13

1.4

15

15,859,712

161

120

12.2

37.3

53

5.4

3.4

2.3

24

2.6

26

21,102,592

29.5

32

2180

222

531×104

158

37.5

40

2740

280

741×104

220

项　目
型　号

AC100 or AC200
AC100或AC200

详细规格请参照产品目录。

是将薄型 • 精密控制用减速机Harmonic Drive和超扁平AC伺服电动机融合成一体而形成的AC伺服
执行元件。
其为集薄型、小型为一体的中空孔的结构。可将配线、配管、激光束等贯穿在执行元件中央部的贯
穿孔中，实现机器、设备整体结构的简化目的。也可根据需要，选择不同的输出轴承、减速机、电
动机线圈等，其特点为可变选项多样化。
通过小型、多功能的专用驱动器 HA-800的组合，能够对SHA系列的动作实施准确、精密控制。

主要应用领域  

■额定表※1

● 机器人
● 金属机床
● 金属加工机械
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械

● 半导体制造设备
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 包装设备

● FPD制造设备
● 通信设备
● 印刷电路制造设备

AC伺服执行元件

SHA系列（SG/HP型）

AC伺服执行元件综合目录
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执行元件执行元件

可全方向安装

CE标志 

HA800-1
HA-680-4-24／HA-680ML-4-24／（HA-690-6D-24） HA-680-6-24／HA-680ML-6-24／（HA-690-6D-24）

DC24V或AC100或AC200

全闭自冷型（相当于IP44）

使用温度：0～40℃／保存温度：ー20～60℃　使用湿度·保存湿度：20～80％RH（无结露）
抗振动：25m/s2（频率：10～400Hz）／抗冲击：300m/s2

无粉尘、金属粉、腐蚀性气体、易燃性气体、油雾等　室内使用、严禁阳光直射 
海拔1000m以下　绝缘电阻：100MΩ以上（DC500V）　绝缘耐压：AC1500V/1min　绝缘等级：B种 
绝对式编码器 耐电磁噪声：0.01特斯拉

100
28
2.9

60

15
1.5
2.9
0.30

2.4

12.3
0.20
2.0

100

800,000
（13,107,200）

Nm
kgfm

r/min

kgm2

kgfcms2

Nm
kgfm

Nm/rad
kgfm/rad

50
3.3
0.34

120

6.7
0.68
1.3
0.13

0.64

3.3
0.0074
0.075

50

15
1.5
2×104

0.2×104

400,000
（6,553,600）

0.40（0.50）

30
1.8
0.18

200

3.9
0.4
0.8
0.08

0.61

3.0
0.0026
0.027

30

240,000
（3,932,160）

100
4.8
0.49

60

14
1.4
2.7
0.28

0.48

2.4
0.029
0.30

100

800,000
（13,107,200）

30
4.5
0.46

200

3.8
0.39
0.8
0.08

1.5

7.8
0.0060
0.061

30

240,000
（3,932,160）

50
8.3
0.85

120

6.6
0.67
1.3
0.13

1.6

8.2
0.017
0.17

50

40
4.1
4×104

0.4×104

400,000
（6,553,600）

0.62（0.75）

100
11
1.1

60

13
1.4
2.6
0.27

1.1

5.6
0.067
0.68

100

800,000
（13,107,200）

30
9.0
0.92

200

4.2
0.43
0.8
0.08

2.9

14.8
0.018
0.18

30

240,000
（3,932,160）

50
18
1.8

120

7.2
0.74
1.4
0.14

3.2

16.4
0.050
0.51

50

75
7.7
8×104

0.8×104

400,000
（6,553,600）

1.2（1.3）

FHA-8C FHA-11C FHA-14C

GD2/4
J

使用环境条件

安装方向

安全规格

组合驱动器
100V・200V

DC24V

脉冲/转

V

kg

转矩常数

最大电流※2

※1：上表中的数值表示输出轴的代表值。
※2：是与HA-800伺服电动机组合时的数值。关于其他驱动器，请联系本公司代理商。
※3：输出轴分辨率方面，增量式编码器为（电动机轴编码器4倍频时分辨率）×（减速比），绝对式编码器则为（电动机轴编码器分辨率）×（减速比）的值。

＊（　）为绝对式编码器的数值。

Nm/A
kgfm/A

 100V・
200V

 100V・
200V

24V

24V

Nm/A
kgfm/A

A

A

最大转矩※2

最高转速

转动惯量

减速比

容许力矩负载

力矩刚性

输出轴分辨率（4倍频时）※3

输入电源电压

重量

保护构造

项　目
型　号

详细规格请参照产品目录。

是将薄型 • 精密控制用减速机Harmonic Drive和超扁平AC伺服电动机融合成一体而形成的AC伺服
执行元件。此外，还新增了输入电源DC24V规格。
其为集薄型、小型为特点的中空孔的结构。可将配线、配管、激光束等贯穿在此贯穿孔中，实现机
器、设备整体结构的简化目的。
小型、多功能的专用驱动器能够对FHA-C mini系列的动作实施准确、精密控制。

主要应用领域  

■额定表※1

● 半导体制造设备
● 测定 • 分析 • 试验设备
● 医疗器械
● 光学相关器械

● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● FPD制造设备
● 通信设备

● 印刷电路制造设备
● 飞机相关
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

AC伺服执行元件

FHA-C mini系列

AC伺服执行元件综合目录
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执行元件执行元件

GD2/4
J

39
4.0

96

21
2.1

2.1

0.17
1.7

50

500,000

64
6.5

30

67
6.8

1.1

1.7
17

160

1,600,000

150
15.3

90

22
2.3

7.3

0.81
8.3

50

500,000

281
28.7

80

27
2.8

11.4

1.8
18

50

500,000

453
46.2

25

86
8.8

5.9

18.1
185

160

1,600,000

398
40.6

40

54
5.5

8.0

7.1
72

100

530
54

790×103

80×103

1,000,000

AC 200

6.5

500
51.0

70

31
3.2

17.3

4.9
50

50

500,000

820
83.7

22

102
10.4

9.0

50
510

160

1,600,000

690
70.4

35

64
6.5

11.8

19.5
200

100

690
70

1400×103

140×103

1,000,000

AC 200

12

260
26.5

28

72
7.3

4.0

8.3
85

160

1,600,000

230
23.5

45

45
4.6

5.6

3.2
33

100

370
38

490×103

50×103

1,000,000

AC 200

4.0

57
5.8

48

42
4.3

1.6

0.67
6.9

100

188
19

220×103

22×103

1,000,000

AC 200

2.5

Nm
kgfm

Nm/A
kgfm/A

kgm2

kgfcms2

Nm
kgfm

 Nm/rad
kgfm/rad

使用温度：0～40℃　保存温度：－20～60℃　使用湿度 • 保存湿度：20～80％RH（无结露）
绝缘电阻：100MΩ（DC500V） 绝缘耐压：AC1500V/1min　抗振动：24.5m/s2（频率：10～400Hz）
抗冲击：294m/s2　无粉尘、金属粉、腐蚀性气体、油雾等。
室内使用、严禁阳光直射。海拔1000m以下

FHA-17C FHA-25C FHA-32C FHA-40C
50 100 160 50 100 160 50 100 160 50 100 160

最大转矩※2

最高转速

转矩常数

最大电流※2

转动惯量

减速比

容许力矩负载

力矩刚性

输出轴分辨率（4倍频时）※3

输入电源电压

重量

防护构造

可全方向安装

CE标志、UL认证 

全闭自冷型（相当于IP44）

使用环境条件

安装方向

安全规格

组合驱动器

※1：上表中的数值表示输出轴的代表值。
※2：是与HA-800伺服电动机组合时的数值。
※3：输出轴分辨率是（电动机轴编码器4倍频时分辨率）×（减速比）的数值。

r/min

脉冲/转

V

kg

A

HA-800-3C HA-800-6C

项　目
型　号

主要应用领域  

详细规格请参照产品目录。

■额定表※1

● 机器人
● 金属机床
● 金属加工机械
● 印刷 • 装订 • 纸制品加工机械

● 半导体制造设备
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 包装设备

● FPD制造设备
● 通信设备
● 印刷电路制造设备

是将薄型 • 精密控制用减速机Harmonic Drive和超扁平AC伺服电动机融合成一体而形成的AC伺服
执行元件。此外，还新增了输入电源DC24V规格。
其为集薄型、小型为一体的中空孔的结构。可将配线、配管、激光束等贯穿在执行元件中央部的贯
穿孔中，实现机器、设备整体结构的简化目的。
小型、多功能的专用驱动器能够对FHA-C系列的动作实施准确、精密控制。

FHA-C系列
AC伺服执行元件

AC伺服执行元件综合目录
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执行元件执行元件

RSF-5B
30 50 100

GD2/4

J

V
A

Nm
kgfcm
r/min
Nm

kgfcm
A

Nm
kgfcm
r/min
Nm/A

kgfcm/A
V/（r/min）

Ω
mH

N
kgf
N

kgf
脉冲
脉冲/转

V
Nm

kgfcm
g
g

1.11
0.18
1.83
150
0.28
2.85
2.3
0.5
5.10
333
0.30
3.06
0.04

0.66×10-4
（0.11×10-3）
0.67×10-3

（1.13×10-3）
30

60,000

0.18
1.83

DC24±10%
0.92
0.29
2.95
90
0.44
4.48
2.2
0.9
9.17
200
0.54
5.51
0.07
0.82
0.27

1.83×10-4
（0.31×10-3）
1.87×10-3

（3.15×10-3）
50
90
9.1
270
27.5
500

100,000
DC24±10%
0.29
2.95

66.0（不包括夹具过滤器）
86.0（不包括夹具过滤器）

0.76
0.44
4.48
45
0.65
6.62
1.7
1.4
14.3
100
1.1
11.22
0.13

7.31×10-4
（1.23×10-3）
7.45×10-3

（12.6×10-3）
100

200,000

0.44
4.48

RSF-3C
30 50 100

0.65
0.03
0.31
150
0.04
0.41
1.5
0.13
1.27
333
0.11
1.12
0.015

0.11×10-4

1.07×10-4

30

24,000

DC24±10%
0.66
0.07
0.68
90
0.08
0.82
1.4
0.21
2.05
200
0.18
1.84
0.025
1.34
0.18

0.29×10-4

2.98×10-4

50
36
3.6
130
13.2
200
40,000

31.0（不包括夹具过滤器）

0.56
0.11
1.08
45
0.12
1.22
1.1
0.3
2.94
100
0.40
4.08
0.050

1.17×10-4

11.90×10-4

100

80,000
输入电源电压

保持转矩

无制动
带制动

※1：上表中的数值表示输出轴的代表值。
※2：上表中的数值是指与组合驱动器（HA-680-4B-24）组合时的数值。关于其他驱动器，请联系本公司代理商。
※3：转动惯量是将电动机轴和Harmonic Drive的转动惯量合计值换算成输出侧后得到的数值。（ ）中表示带制动时的数值。
※4：编码器分辨率是（电动机轴编码器4倍频时分辨率）×（减速比）的数值。

输入电源电压（驱动器）
容许连续电流

容许连续转矩（容许连续转速运行时） 

容许连续转速（输出轴） 

容许连续堵转转矩

瞬时最大电流

最大转矩※2 

最高转速

转矩常数

感应电压常数
相电阻 （at 20℃）
相电感

减速比

容许径向负载（输出轴中央值）

容许轴向负载

编码器脉冲数（电动机轴）
编码器分辨率（输出轴：4倍频时）※4

电动机轴制动
 

组合驱动器

重量

kgm2

kgfcms2

转动惯量※3

HA-680-4B-24/HA-680ML-4B-24

执行元件型号
项　目

详细规格请参照产品目录。

主要应用领域  

■额定表※1

● 半导体制造设备
● 测定 • 分析 • 试验设备
● 医疗器械

● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● FPD制造设备

● 通信设备
● 印刷电路制造设备
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

RSF supermini系列
AC伺服执行元件

RSF supermini系列是将精密控制用减速机Harmonic Drive和AC伺服电动机组合而成的小
型、高转矩、高旋转精度的AC伺服执行元件。此外，RSF-5B的产品种类还包括带制动的执
行元件。通过与充分发挥AC伺服执行元件性能的DC24V电源用专用AC伺服驱动器HA-680
组合，实现了高旋转精度，小型化的机械装置。

47mm

□
13

m
m

※照片为实际尺寸。

AC伺服执行元件综合目录
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执行元件执行元件

输入电源电压（驱动器）

容许连续电流

容许连续转矩（容许连续转速运行时）
 

容许连续转速（输出轴）

容许连续堵转转矩 

 
瞬时最大电流

最大转矩※2 

最高转速

转矩常数

感应电压常数

相电阻（at 20℃）

相电感

转动惯量※3

减速比

容许径向负载（输出轴中央值）

容许轴向负载

编码器脉冲数（电动机轴）

编码器分辨率（输出轴：4倍频时）※4
 

重量

组合驱动器

RSF-11B RSF-14BRSF-8B

50 1003050 10030 50 10030项　目

GD2/4

J

V

A

Nm

kgfcm

r/min

Nm

kgfcm

A

Nm

kgfcm

r/min

Nm/A

kgfcm/A

V/(r/min)

Ω

mH

kgm2

kgfcms2

N

kgf

N

kgf

脉冲

脉冲/转

g

DC24±10%

4.9

2.0

20

60

3.0

31

15.8

8.3

85

120

0.66

6.7

0.07

0.19

0.10

0.49X10-2

5.0X10-2

1:50

245

25

196

20

1000

200,000

500

2.0

1.4

14

60

1.7

17

3.9

3.3

34

120

1.1

11

0.11

0.93

0.45

0.16X10-2

1.7X10-2

1:50

196

20

98

10

200,000

300

HA-680-4B-24/HA-680ML-4B-24

2.0

0.78

7.8

100

0.95

9.3

3.8

1.8

18

200

0.62

6.3

0.07

0.06X10-2

0.60X10-2

1:30

1.5

2.0

20

30

3.5

36

2.9

4.8

49

60

2.1

21

0.22

0.65X10-2

6.6X10-2

1:100

5.0

1.1

11

100

1.7

17

14.4

4.5

46

200

0.40

4.1

0.04

0.18X10-2

1.8X10-2

1:30

4.9

4.0

41

30

5.7

58

9.4

11

112

60

1.5

15

0.15

2.0X10-2

20X10-2

1:100

4.9

1.7

17

100

2.5

26

14.4

9.0

92

200

0.76

7.8

0.08

0.41X10-2

4.1X10-2

1:30

4.7

6.0

61

30

9.0

92

12.3

28

286

60

2.6

27

0.28

4.5X10-2

46X10-2

1:100

4.7

3.0

31

60

4.5

46

17.2

18

184

120

1.3

13

0.13

0.26

0.19

1.1X10-2

11X10-2

1:50

392

40

392

40

800

HA-680-6B-24/HA-680ML-6B-24

120,000 400,000 120,000 400,000120,000 400,000 200,000

※1：上表中的数值表示输出轴的代表值。
※2：上表中的数值是指与组合驱动器（HA-680-4B-24）组合时的数值。关于其他驱动器，请联系本公司代理商。
※3：转动惯量是将电动机轴和Harmonic Drive的转动惯量合计值换算成输出侧后得到的数值。（ ）中表示带制动时的数值。
※4：编码器分辨率是（电动机轴编码器4倍频时分辨率）×（减速比）的数值。

执行元件型号

主要应用领域  

详细规格请参照产品目录。

■额定表※1

用于精密控制用的RSF-B mini系列，其组装有Harmonic Drive，与采用高功率电机单体直接驱动
的方式相比较，在同等的外形尺寸上，其输出转矩较高。
此外，通过与专用AC伺服电动机进行组合，实现了小型化、轻量化。

RSF-B mini系列
AC伺服执行元件

● 半导体制造设备
● 测定 • 分析 • 试验设备
● 医疗器械

● 望远镜
● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● FPD制造设备

● 通信设备
● 印刷电路制造设备
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

AC伺服执行元件综合目录
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执行元件执行元件

※1：执行元件规格表示所有输出轴上的数值，因此，是包含Harmonic Drive的效率的数值。
※2：执行元件规格是指安装了下面介绍的铝制散热板后的数值。
　　RSF-8～14 150×150×6(mm)　RSF-17、RSF-20 250×250×12(mm)　RSF-25、RSF-32 300×300×15(mm)
※3：各数值是指温度上升饱和时的数值。其他数值表示20℃时的值。
※4：转动惯量是将电动机轴和Harmonic Drive的转动惯量合计值换算成输出轴后得到的数值。
※5：检测器分辨率是（电动机轴编码器4倍频时分辨率）×（减速比）的数值。

时间额定：连续　励磁方式：永磁体　绝缘等级：B种　绝缘耐压：AC100V/1分钟　绝缘电阻：DC500V 100MΩ以上
环境温度：0～40℃　保存温度：－20～+60℃　环境湿度：20～80％（无结露）　抗振动：25m/s2

62

60

90

50

400,000

50

62

30

45

100

800,000

100

120

60

90

50

400,000

50

111

30

45

100

800,000

100

180

60

90

50

400,000

50

190

30

45

100

800,000

100

310

60

90

50

400,000

50

RSF-32A/RKF-32A

RSF=4400/RKF=3900
RSF=450/RKF=400
RSF=4400/RKF=1600
RSF=450/RKF=160

－
HA-800-6B

RSF-25A/RKF-25A

RSF=2900/RKF=2500
RSF=300/RKF=250
RSF=2900/RKF=1100
RSF=300/RKF=110

HA-520-3
HA-800-3B

RSF-20A/RKF-20A

RSF=1400/RKF=2000
RSF=140/RKF=200
RSF=1370/RKF=880
RSF=140/RKF=90

HA-520-1R
HA-800-3B

RSF-17A

780
80
780
80

HA-520-1R
HA-800-3B

310

30

45

100

800,000

100项　目
型　号

使用环境条件

AC200

W

V

r/min

 

r/min

脉冲/转

kg

  

额定输出※3

输入电源电压※3

额定转矩※3

额定转速※3

额定堵转转矩※3

瞬时最大转矩※3

最高转速※3

转动惯量※4

减速比

容许径向负载

容许轴向负载

检测器分辨率（4倍频时）※5

重量

组合驱动器

Nm
kgfcm

Nm
kgfcm
Nm
kgfcm

kgm2

kgfcms2

N
kgf
N
kgf

9.8
100

9.8
100
34
350

0.047
0.48

20
200

20
200
54
550

0.19
1.9

RSF=2.9/RKF=2.9 RSF=4.7/RKF=5.0 RSF=8.7/RKF=9.52.1

19
190

19
190
56
570

0.098
1.0

35
360

35
360
82
840

0.39
4.0

29
300

29
300
98
1000

0.19
2.0

59
600

59
600
160
1600

0.77
7.9

49
500

49
500
220
2200

0.67
6.9

98
1000

98
1000
330
3400

2.7
27

详细规格请参照产品目录。

主要应用领域  

■额定表※1

● 机器人
● 金属机床
● 金属加工机械
● 半导体制造设备

● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● 包装设备
● FPD制造设备

● 通信设备
● 印刷电路制造设备
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

RSF • RKF系列
AC伺服执行元件

该设备将精密控制用减速机Harmonic Drive和AC伺服电动机相结合，是高转矩、高旋转精度、小
型化的AC伺服执行元件。
作为追求节省空间的机械、装置的定位驱动源最合适不过。

AC伺服执行元件综合目录
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LA-30B-10-F

LA-32-30-F

LAH-46-1002-F

LAH-46-3002-F

4μm以下／
冲程0.2mm

±0.5μm以下／
冲程1mm

3.7

3.7

390

390

10

30

DC电动机

DC电动机

0.9

0.9

49

49

10

30

DC电动机

DC电动机

2μm以下／
冲程40μm

±0.1μm以下／
冲程1mm

□ 28

□ 36

143

164.1

0.0174

0.0174

型　号

项　目
驱动 行程(mm) 最大推力(N) 分辨率(μm)

最大进给速度
(mm/s)

单向定位 重复定位 外形(mm) 全长(mm)※1

□ 47

□ 47

185

204

0.069

0.069

※1  表示输出轴引出后的状态。

※1  表示输出轴引出后的状态。

型　号

项　目
驱动 行程(mm) 最大推力(N) 分辨率(μm)

最大进给速度
(mm/s)

单向定位 重复定位 外形(mm) 全长(mm)※1

主要应用领域  

详细规格请参照产品目录。

■LA系列额定表

■LAH系列额定表

● 金属机床
● 半导体制造设备
● 望远镜

● 木材 • 轻金属 • 塑料机床
● FPD制造设备
● 通信设备

● 印刷电路制造设备
● 玻璃 • 陶瓷制造设备

通过采用具有优秀旋转精度的精密控制用减速机Harmonic Drive和超精密螺丝，实现高分辨率精
密测定，可用于检测设备、光学器械、半导体 • 液晶制造设备等需要进行微米级或亚微米级定位的
场合。

LA • LAH系列
DC伺服执行元件

LA

AC伺服执行元件综合目录

Li
ne

ar
 A

ct
ua

tu
or

s 
LA

 •
 L

A
H

 •
 L

N
P

 S
er

ie
s



47

执行元件用伺服驱动器
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驱动器驱动器

型号

额定电流※

最大电流※

电源频率

使用环境条件

控制模式

位置指令脉冲

监视器端子

再生处理

再生电阻吸收功率

冲击电流防止功能

重量

主电路※

控制电路※

HA-800□-1 HA-800□-3 HA-800□-6 HA-800□-24项目

AC200～230V（三相）＋10～−15％

AC200～230V（单相）＋10～−15％

1.5A

4.0A

3.0A

9.5A

6.0A

19.0A

24.0A

55.0A

－ 3W Max 8W Max 90W Max

1kg 1.2kg 5.8kg

AC100～115V（单相）或AC200～230V（单相/三相）＋10～−15%　　　　　　

AC100～115V（单相）或AC200～230V（单相）＋10～−15%

使用温度：0～50℃　保存温度：−20～65℃　使用湿度 • 保存湿度：95%RH以下无结露
抗振动：4.9 m/s2（10～55Hz）　抗冲击：98m/s2　介质环境：无金属粉、粉尘、油雾、腐蚀性气体

位置控制、速度控制、转矩控制（可利用I/O进行切换）

差动方式：最大响应频率　双脉冲方式、单脉冲方式：1MHz、2相脉冲方式：200kHz

开路集电极方式：最大响应频率200kHz

3ch 电动机转速、电流指令、通用输出（选择参数）

内藏（基于主电路电压监视的CPU控制）

外部再生电阻
带安装端子

内置再生电阻
带外部再生电阻安装端子

50/60Hz

＊：基于组合执行元件的规格而设定。

电源电压

■伺服驱动器规格

HA-800A通用I/O指令型

▶AC伺服 数字驱动器　HA-800A系列

S
er

vo
 D

riv
er

s

HA-800A系列
伺服驱动器



49

驱动器驱动器

230g

额定电流※

最大电流※

电源电压
主电路

控制电路

控制方式

控制模式

重量

HA-680-4-24

正弦波 PWM 控制、开关频率12.5kHz

位置控制、速度控制、转矩控制

HA-680-6-24

3.9A

8.4A

DC24V(20～28V)

DC24V(20～28V)

6.0A

16.5A

1.8A

3.4A

项目
型号

※额定电流及最大电流因与执行元件之间的组合而异。

■伺服驱动器规格
▶AC伺服驱动器（DC24V电源）　HA-680系列

S
er

vo
 D

riv
er

s

HA-680系列
伺服驱动器
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驱动器驱动器

电源电压

额定电流※1

最大电流※1

型号 HA-690-6D-24

6A

14.1A

DC24V±10%

DC5V±5%,0.75A

-32,768～32,767

位置控制

内藏

0.23kg±20％

使用温度：0～40℃　保存温度：－20～65℃　使用湿度 • 保存湿度：90％RH以下无结露
抗振动：4.9m/s2（10～55Hz） 抗冲击：19.8m/s2　介质环境：无金属粉、粉尘、油雾、腐蚀性气体

多次旋转界限（电动机轴）

使用环境条件

控制模式

动力制动器电路

重量

主电路

控制电路

※1：额定电流及最大电流因与执行元件之间的组合而异。

AC200V（单相）±10％

增量式编码器（A、B、Z相输出）、差动方式

PWM控制（控制元件：IPM）、开关频率：12.5kHz

HA-520-1R-200 HA-520-3-200

1.4A

4.2A

3A

10A

通过脉冲序列输入进行位置控制

型号

额定电流※1

最大电流※1

电源电压

适用位置传感器

控制方式

0.8kg 1.1kg

控制模式

重量

使用环境条件

结构/安装方法 全闭自冷型/底座安装（壁面安装）

使用温度：0～50℃　保存温度：－20～85℃　使用湿度 • 保存湿度：95％RH以下无结露
抗振动：4.9m/s2 （0～55Hz） 抗冲击：98m/s2　介质环境：无金属粉、粉尘、油雾、腐蚀性气体

HA-520系列
伺服驱动器

■伺服驱动器规格

■伺服驱动器规格

▶AＣ伺服驱动器   HA-690系列

▶AＣ伺服驱动器   HA-520系列

S
er

vo
 D

riv
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s

HA-690系列
伺服驱动器
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驱动器驱动器

MECHATROLINK版本

传送速度

最大传送距离

最小站间距离

传送媒介

连接站数

拓扑

通信周期

通信方式

符号化

数据长度

连接台数※

MECHATROLINK-Ⅱ

10Mbps

50m

0.5m

带双芯屏蔽的2绞线

最多30台

总线

1,1.5,2,3,4,5ms

主从完全同步式

曼彻斯特编码

17字节/32字节　可选

最多30台

规格

※1：进行17台以上的通信及使用16台，总延长距离大于30m时，需要安装中继器。

最大可连接台数受通信周期、重试次数等设定的限制。

详细情况请参照MECHATROLINK协会的主页（http://www.mechatrolink.org/jp/index_jp.html）。

※2：上一级控制器请使用 MP2300（安川电机）。

※3：请务必使用专用电缆线。请勿使用自行购买的USB电缆线。

项目

MECHATROLINK

■伺服驱动器规格

HA-800B

▶HA-800B（支持MECHATROLINK）通信规格

S
er

vo
 D

riv
er

s

HA-800B系列
伺服驱动器
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驱动器驱动器

主电路

控制电路

注：本驱动器根据支持的组合执行元件，进行参数设定。非设定的执行元件时，不能使用。

项目

项目

型号 HA-680ML-4-24／HA-680ML-6-24 HA-680ML-4B-24／HA-680ML-6B-24

DC24V（20～28V）

DC24V（20～28V）

DI：5点（基于光耦合器的绝缘）　DO：4点（基于光耦合器的绝缘）

A、B、Z差动输出

位置控制

260g

正弦波 PWM 方式、开关频率12.5kHz控制方式

编码器

输入/输出信号

编码器监控

控制模式

重量

电源电压

14根线规格　差动输入4根线规格　串行传送方式　差动输入

MECHATROLINK版本

传送速度

最大传送距离

最小站间距离

传送媒介

连接站数

拓扑

通信周期

通信方式

符号化

数据长度

连接台数※

MECHATROLINK-Ⅱ

10Mbps

50m

0.5m

带双芯屏蔽的2绞线

最多30个子站

总线

1,2,3,4,5ms

主从完全同步式

曼彻斯特编码

17字节/32字节　可选

最多30台

规格

※进行17台以上的通信及使用16台，总延长距离大于30m时，需要安装中继器。

　最大可连接台数受通信周期、重试次数等设定的限制。

　详细情况请参照MECHATROLINK协会的主页（http://www.mechatrolink.org/jp/index_jp.html）。

MECHATROLINK

■伺服驱动器规格
▶AC伺服驱动器（DC24V电源）　HA-680ML

▶HA-680ML（支持MECHATROLINK）通信规格

S
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vo
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s

HA-680ML
伺服驱动器
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驱动器驱动器

适合CC-Link版本

站种类

通信速度

通信方式

同步方式

符号化方式

传送通道形式

误控制方式

连接用电缆线

传送方式

远程站号

占有站数

电缆线长度

连接台数

远程设备站

广播轮询方式

帧同步方式

总线方式（依据EIA RS-485）

  支持CC-Link  Ver1.10电缆线（带屏蔽三芯2绞电缆线）

依据HDLC

1个站、2个站

只有远程设备站，最多42台　可与其他设备共用

通信速度

最大电缆线总延长

站间电缆线长度

10Mbps

100m

5Mbps

160m

2.5Mbps

400m

0.2ｍ以上

625kbps

900m

156kbps

1200m

规格项目

Ver1.10

10M/5M/2.5M/625K/156Kbps

NRZI

CRC（X16+X12+X5+1）

1～64

※4：同时混有对应CC-Link Ver1.00的电缆线时。电缆线总延长度与站间电缆线长度为Ver1.00的规格标准。

■伺服驱动器规格

HA-800C

▶HA-800C（CC-Link）通信规格

S
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HA-800C系列
伺服驱动器
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驱动器驱动器

AC100V～115V(单相)＋10％～－15％ 50/60Hz　AC200V～230V(单相)＋10％～－15％ 50/60Hz

差动方式：最大响应频率　双脉冲方式、单脉冲方式：1MHz　2相脉冲方式：200kHz

正弦波 PWM 方式、开关频率：25kHz

位置控制

HA-770-2

1.8A

10A

0.8kg

型号

额定电流※1

最大电流※1

电源电压

位置指令脉冲

控制方式

控制模式

重量

※1：额定电流及最大电流因与执行元件之间的组合而异。

AC100V(单相)±10％

增量式编辑器（A、B、Z相输出）、差动方式

PWM控制（控制元件：IPM）、开关频率：12.5kHz

位置控制

HS-360-1A HS-360-1B HS-360-1C HS-360-1D HS-360-3

1.0A

1.0A

0.8kg

2.6A

0.8kg

1.4A

3.7A

0.8kg

4.2A

0.8kg

3.2A

10A

1.1kg

型号

额定电流※1

最大电流※1

电源电压

适用位置传感器

控制方式

控制模式

重量

使用环境条件

结构/安装方法 全闭自冷型/底座安装（壁面安装）

使用温度：0～50℃　保存温度：－20～85℃　使用湿度  • 保存湿度：95％RH以下无结露
抗振动：4.9m/s2 （0～55Hz）　抗冲击：98m/s2　
介质环境：无金属粉、粉尘、油雾、腐蚀性气体

■伺服驱动器规格
▶ 直驱马达   HA-770系列

■伺服驱动器规格
▶DC伺服驱动器   HS-360系列

▶各伺服驱动器共通规格

S
er

vo
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s

HS-360系列

HA-770系列

伺服驱动器

伺服驱动器
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驱动器驱动器

系列名称

SHA

RSF

FHA-C mini
（INC）

FHA-C mini
（ABS）

FHA-C
（INC）

FHA-C
（ABS）

FHA-C
（ABS）

FHA-C
（INC）

型号

RSF/RKF

组合驱动器

20

25

32

40

40

58

65

8

11

14

8

11

14

8

11

14

8

11

14

17

25

32

40

17

25

32

40

17

25

32

17

25

32

17

20

25

32

HA-800A-3D/E-200

HA-800A-6D/E-100

HA-800A-3D/E-200

HA-800A-6D/E-200

HA-800A-6D/E-200

HA-800A-24D/E-200

HA-800A-24D/E-200

HA-800A-24D/E-200

HA-800A-1C-200

HA-800A-1C-200

HA-800A-1C-200

HA-800A-1C-100

HA-800A-1C-100

HA-800A-1C-100

HA-800A-1D-200

HA-800A-1D-200

HA-800A-1D-200

HA-800A-1D-100

HA-800A-1D-100

HA-800A-1D-100

HA-800A-3C-200

HA-800A-3C-200

HA-800A-6C-200

HA-800A-6C-200

HA-800A-3A-200

HA-800A-3A-200

HA-800A-6A-200

HA-800A-6A-200

HA-800A-3C-100

HA-800A-6C-100

HA-800A-6C-100

HA-800A-3A-100

HA-800A-6A-100

HA-800A-6A-100

HA-800A-3B-200

HA-800A-3B-200

HA-800A-3B-200

HA-800A-6B-200

HA-800B-3D/E-200

HA-800B-6D/E-100

HA-800B-3D/E-200

HA-800B-6D/E-200

HA-800B-6D/E-200

HA-800B-24D/E-200

HA-800B-24D/E-200

HA-800B-24D/E-200

HA-800B-1C-200

HA-800B-1C-200

HA-800B-1C-200

HA-800B-1C-100

HA-800B-1C-100

HA-800B-1C-100

HA-800B-1D-200

HA-800B-1D-200

HA-800B-1D-200

HA-800B-1D-100

HA-800B-1D-100

HA-800B-1D-100

HA-800B-3C-200

HA-800B-3C-200

HA-800B-6C-200

HA-800B-6C-200

HA-800B-3A-200

HA-800B-3A-200

HA-800B-6A-200

HA-800B-6A-200

HA-800B-3C-100

HA-800B-6C-100

HA-800B-6C-100

HA-800B-3A-100

HA-800B-6A-100

HA-800B-6A-100

HA-800B-3B-200

HA-800B-3B-200

HA-800B-3B-200

HA-800B-6B200

HA-800C-3D/E-200

HA-800C-6D/E-100

HA-800C-3D/E-200

HA-800C-6D/E-200

HA-800C-6D/E-200

HA-800C-24D/E-200

HA-800C-24D/E-200

HA-800C-24D/E-200

HA-800C-1C-200

HA-800C-1C-200

HA-800C-1C-200

HA-800C-1C-100

HA-800C-1C-100

HA-800C-1C-100

HA-800C-1D-200

HA-800C-1D-200

HA-800C-1D-200

HA-800C-1D-100

HA-800C-1D-100

HA-800C-1D-100

HA-800C-3C-200

HA-800C-3C-200

HA-800C-6C-200

HA-800C-6C-200

HA-800C-3A-200

HA-800C-3A-200

HA-800C-6A-200

HA-800C-6A-200

HA-800C-3C-100

HA-800C-6C-100

HA-800C-6C-100

HA-800C-3A-100

HA-800C-6A-100

HA-800C-6A-100

HA-800C-3B-200

HA-800C-3B-200

HA-800C-3B-200

HA-800C-6B-200

200

100

200

200

200

200

200

200

200

200

200

100

100

100

200

200

200

100

100

100

200

200

200

200

200

200

200

200

100

100

100

100

100

100

200

200

200

200

通用I/O指令型 支持MECHATROLINK-Ⅱ 支持CC-Link

电源电压（V）
AC：200/100
DC：24

※（INC）表示增量式编码器，（ABS）表示绝对式编码器。

■HA-800系列匹配表

执行元件与伺服驱动器匹配表

S
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vo
 D

riv
er

s
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驱动器驱动器

系列名称

FHA-C mini
（INC）

FHA-C mini
（ABS）

RSF

型号
组合驱动器

8

11

14

8

11

14

3

5

8

11

14

17

20

25

HA-680-4-24

HA-680-4-24

HA-680-6-24

HA-690-6D-24

HA-690-6D-24

HA-690-6D-24

HA-680-4B-24

HA-680-4B-24

HA-680-4B-24

HA-680-6B-24

HA-680-6B-24

HA-520-1R-200

HA-520-1R-200

HA-520-3-200

HA-680-4-24ML

HA-680-4-24ML

HA-680-6-24ML

-

-

-

HA-680ML-4B-24

HA-680ML-4B-24

HA-680ML-4B-24

HA-680ML-6B-24

HA-680ML-6B-24

-

-

-

24

24

24

24

24

24

24

24

24

24

24

200

200

200

通用I/O指令型 支持MECHATROLINK-Ⅱ

电源电压（V）

RSF super mini

RSF-B mini

※（INC）表示增量式编码器，（ABS）表示绝对式编码器。

AC: 200/100
DC: 24

■HA-680/HA-690/HA-520/HS-360系列匹配表

■LAH系列匹配表

执行元件与伺服驱动器匹配表

S
er

vo
 D

riv
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s

LA※

LAH※

HS-360-1A-100

HS-360-1A-100

HS-360-1A-100

30

32

46

※ 将LA、LAH系列与伺服驱动器HS-360系列组合时，执行元件为差动规格。

系列名称 型号 组合驱动器



57

产品应用及用途示例
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应用

工业机器人
娱乐机器人
机器人周边设备

间接驱动

手动驱动

行走轴驱动

分度盘

周边设备

机器人

仿人机器人 间接驱动

手动驱动

视觉传感器驱动

转矩传感驱动

仿人机器人

CSG
CSD
CSF
SHG
SHF
SHD

HPGP
HPG

加工中心
车削中心
NC车床
工件搬运装置
研磨机
EDM装置

金属机床

CSG
CSF
SHG
SHF

HPGP
HPG
HPN
HPF
SHA

FHA-C

弯曲机
辊压机
冲压机
工件搬运装置

弯曲加工部驱动

工件定位装置驱动

翻板机传动

金属加工机械

刀具转轮驱动
刀具转换器驱动
刀具库驱动
工件定位装置
旋转工作台驱动
刀具定位装置驱动
直动轴驱动
各轴驱动動

SHG
SHF

HPGP
HPG
HPN
HPF
SHA

FHA-C

印刷机
折叠机
纸更换机
纸定位装置
抄纸机

张力控制装置

切刀定位装置

位相调节装置

表里调节装置

滚轮位置调整装置

滚轮高度调节

印刷 • 装订 • 纸制品加工机械

CSG
CSF
SHG
SHF
FB
FR
FD

HPGP
HPG

提供：丰田汽车株式会社 提供：本田技研工业株式会社

CSG
CSD
CSF
SHG
SHF
SHD

HPGP
HPG

HPF
HP-F
SHA

FHA-C
RSF

RSF
LAH

RSF
LSA

HPN
HPF
SHA

FHA-C
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掩模 • 分划板制造设备
晶片制造设备
晶片加工设备
组装设备
检查设备
工件搬运装置

搬运装置
各部定位驱动
分度盘
直驱转台
翻板机传动
张力控制装置
舱门开闭驱动動

半导体制造设备

CSF
SHD
SHF

HPGP
HPG
HPF
HP-F
SHA

FHA-C mini
FHA-C

RSF supermini
RSF-B mini

RSF
RP-B

LA
LAH
KDU

光分析装置
三座标测量仪
金属抗拉试验机
土柱耐力试验机

搬运装置

各部定位驱动

棱镜定位驱动

分度盘

直驱转台

翻板机传动

测定 • 分析 • 试验设备

CSF
SHF
HPN
HPF
HP-F

FHA-C mini
RSF supermini
RSF-B mini

三维操纵仪
X光成像 • CT • NMR装置
X线胶片显影机和清洗机
手术辅助机器人

精密关节驱动

床铺抬升 • 倾斜驱动
定位工作台的驱动

医疗器械

CSF
SHF

FHA-C mini
RSF-B mini

RP-B

X线分析装置
光部件检查装置
激光扫描仪機
光测定器
表面检查装置
光盘制造装置
激光标签机
激光扫描仪

定位工作台驱动

透镜定位驱动

激光镜驱动

棱镜驱动

探测器驱动

传感器定位驱动

光学相关器械

CSF
SHF
HPN
HPF
HP-F

FHA-C mini
RSF supermini

RP-B
KDU
LSA

集光镜调节机构
电磁波micrometer调节机构
主镜姿态控制装置
维护用机器人手臂

X-Y-Z轴驱动

间接驱动机构

望远镜

CSF
SHF

HPGP
HPG
HPN

FHA-C mini
RSF supermini
RSF-B mini

LA
LAH

提供：大学共同利用机关法人国立天文台

RP-B
KDU
LSA
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木工机械
5轴加工中心
大型三维加工机
工件搬运装置

铣头驱动
刀具转轮驱动
刀具转换器驱动
刀具库驱动
工件定位装置
旋转工作台驱动
刀具定位装置驱动
直动轴驱动
各轴驱动

挖掘角度定位驱动
螺旋浆角度定位驱动
集光板定位驱动

木材 • 轻金属 • 塑料机床

CSG
CSF
SHG
SHF

HPGP
HPG
HPN
HPF
SHA

FHA-C mini
FHA-C

CSF
FR

石油挖掘机器人
风力发电
太阳能发电

造纸机
瓦楞纸箱制函印刷机械

涂层工艺滚轮定位驱动

纸厚度调节机构驱动

切断用刀具定位

切断用刀具行走驱动

造纸设备

封口机
标签印刷机
标签粘贴机
机器人
工件搬运装置

轴同步驱动

滚子同步驱动

间接驱动

台车驱动

包装设备

CSF
SHF
FB
FR
FD

HPGP
HPG
HPN

阵列处理机器
晶粒处理机器
组装处理机器
工件搬运装置

搬运装置
各部定位驱动
分度盘
直驱转台
翻板机传动
张力控制装置
舱门开闭驱动
间接驱动
台车驱动

FPD制造设备

能源相关

FHA-C
RSF supermini
RSF-B mini

RSF
RP-B

LA
LAH
KDU

SHA
FHA-C

RSF

CSF
SHF
SHD

HPGP
HPG
HPN
HPF
HP-F
SHA

FHA-C mini

应用

RSF supermini
RSF-B mini

RSF
LAH

CSF
SHF

HPGP
HPG
HPN
RP-B
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天线
话筒
照相机
波长分波装置

云台驱动

升降轴驱动

棱镜驱动

通信设备

HPGP
HPG
HPN
SHA

FHA-C mini
FHA-C

RSF supermini
RSF-B mini

电子部件插入机
膏状钎焊料印刷机
分配器
基板检查装置
搬运系统

铣头驱动

刀具转轮驱动

刀具转换器驱动

刀具库驱动

工件定位装置

旋转工作台驱动

刀具定位装置驱动

直动轴驱动

各轴驱动

印刷电路制造设备

天线
太阳能电池叶片
机器人手臂

云台驱动

间接驱动单元

行走台车驱动

宇宙用设备

CSF
SHF
SHD

飞行模拟器
货物搬运系统
侦察照相机
阀

间接驱动单元

云台驱动

阀开闭

阀定位

行走台车驱动

飞机相关

CSF
HPGP
HPG

FHA-C mini

陶瓷形成装置
玻璃研磨机
板玻璃切断机機

阀开闭

阀定位

行走台车驱动

玻璃 • 陶瓷制造设备

CSF
SHF

HPGP
HPG
HPN

FHA-C mini
RSF supermini
RSF-B mini

CSG
CSF
SHG
SHF

HPGP
HPG
HPN
SHA

FHA-C mini
FHA-C

RSF supermini
RSF-B mini

RSF
RP-B

LA
LSA

RSF
LAH

RSF
LSA

Rover image created by Dan Maas, copyrighted toCornell and provided courtesy NASA/ JPL-Caltech.
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本公司产品的主要用途

机器人
仿人机器人

印刷 • 装订 • 纸制品加工机械

半导体制造设备

光学相关器械

造纸设备

FPD制造设备

印刷电路制造设备

飞机相关

木材 • 轻金属 • 塑料机床
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金属机床

金属加工机械

測测定 • 分析 • 试验设备

医疗器械

望远镜

能源相关

包装设备

通信设备

宇宙用设备

玻璃 • 陶瓷制造设备


